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ค ำน ำ 

เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่อง จัดเป็นเครื่องมือที่มีความส าคัญในโลกปัจจุบัน และมีการ

น าไปประยุกต์ใช้ในงานด้านต่าง ๆ อย่างกว้างขวาง เช่น ด้านสันทนาการ ด้านส ารวจและการท าแผนที่ ด้าน

ระบบขนส่ง และด้านทรัพยากรและสิ่งแวดล้อม เป็นต้น  

เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่อง Garmin รุ่น eTrex 10/20/30 เป็นเครื่องมือที่คณะจัดเตรียม

ไว้บริการแก่นักศึกษา คณาจารย์ และนักวิจัย เพื่อใช้ส าหรับการเรียนการสอน การวิจัย และบริการวิชาการ

ด้านทรัพยากรและสิ่งแวดล้อมของคณะ อย่างไรก็ตาม คู่มือต้นฉบับ (Official manual) ที่บริษัทผู้ผลิต

เผยแพร่มีเนื้อหาที่ออกแบบไว้ส าหรับการใช้งานด้านสันทนาการ จึงยังคงขาดข้อมูลด้านเทคนิคที่มีความส าคัญ

ต่อการน าไปประยุกต์ใช้งานในด้านภูมิสารสนเทศ ด้วยเหตุนี้ “คู่มือการใช้งานเครื่อง GNSS รุ่น eTrex 

10/20/30 เบื้องต้น” ฉบับนี้ จึงมุ่งอธิบายและสอดแทรกเนื้อหาและข้อมูลที่มีความเฉพาะเจาะจง และจ าเป็น

ส าหรับการใช้งานที่เกี่ยวข้องกับการเก็บข้อมูลด้านทรัพยากรและสิ่งแวดล้อม ซึ่งสามารถน าความรู้และข้อมูล

ไปประยุกต์ใช้กับระบบภูมิสารสนเทศได้ต่อไป 

ถึงแม้ว่าผู้เขียนมีความตั้งใจเรียบเรียงเนื้อหาในเอกสารฉบับนี้ให้มีความถูกต้องสมบูรณ์มากที่สุด แต่

ความผิดพลาดที่อาจพบในเอกสาร หรือประเด็นเนื้อหาที่ยังไม่ครอบคลุม ตลอดจนข้อบกพร่องต่าง ๆ อาจจะ

ยังคงมีมาก ด้วยเหตุนี้ ผู้เขียนจึงหวังเป็นอย่างยิ่งว่าจะได้รับข้อเสนอแนะที่เป็นประโยชน์ต่าง ๆ จากผู้อ่าน โดย

ส่งมาที่อีเมล theerawut.chi@mahidol.ac.th เพื่อน าไปใช้ในการพัฒนาปรับปรุงเอกสารให้มีความถูกต้อง

สมบูรณ์มากยิ่งขึ้น 

สุดท้ายนี้ ผู้เขียนขอขอบคุณและขอยกความดีอันเกิดจากการใช้ประโยชน์ของเอกสารฉบับนี้ ให้แก่    

ครูบาอาจารย์ เพื่อนร่วมงาน ครอบครัวของผู้เขียน ตลอดจน นักศึกษาและคณาจารย์ของคณะสิ่งแวดล้อมและ

ทรัพยากรศาสตร์ มหาวิทยาลัยมหิดล ที่เป็นแรงบันดาลใจและมีส่วนช่วยผลักดันให้เกิดการเขียนคู่มือฉบับนี้ 
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คู่มือการใช้งานเครื่อง GNSS รุ่น eTrex 10/20/30 เบื้องต้น 

1. ส่วนประกอบของเครื่อง Garmin รุ่น eTrex 10 / 20 / 30 
เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่องของบริษัท Garmin รุ่น  eTrex 10 / 20 / 30 มีส่วนประกอบ

ของเครื่องส าหรับการใช้งาน (รูปที่ 1) ดังนี้ 
 

  
 

1. ปุ่มซูม (Zoom keys) 6. พอร์ต Mini-USB (อยูใ่ต้ฝาปิด) (Mini-USB port) 
2. ปุ่มย้อนกลบั (Back key) 7. ฝาครอบแบตเตอรี่ (Battery cover) 

3. ปุ่ม Thumb Stick (Thumb Stick) 
8. แหวนล็อกฝาครอบแบตเตอรี่ (Battery cover 
locking ring) 

4. ปุ่มเมน ู(Menu key) 
9. แกนยึดด้านหลังส าหรับการติดต้ัง (Mounting 
spine) 

5.    /ปุ่ม Backlight (Backlight key)  
 

 รูปที่ 1 ส่วนประกอบของเครื่อง eTrex 10 / 20 / 30 
(ที่มา: Garmin Ltd. 2011. eTrex® owner’s manual for use with models 10, 20, 30. p. 5 - 6) 
 
2. การติดตั้งแบตเตอรี ่

เครื่องรุ่น eTrex 10 / 20 / 30 ใช้แบตเตอรี่ขนาด AA จ านวน 2 ก้อน (รูปที่ 2) วิธีการติดตั้งแบตเตอรี่ 
มีดังน้ี 

1) หมุนแหวนรูปตัว D ทวนเข็มนาฬิกา และดึงขึ้นเพื่อนเปิดฝาครอบออก 
2) ใส่แบตเตอรี่ให้ขั้วถูกต้อง 
3) ปิดฝาครอบแบตเตอรี่ และหมุนแหวนรูปตัว D ตามเข็มนาฬิกา 
4) กดปุ่ม  ค้างไว ้เพื่อเปิดเครื่อง 
5) เลือก ตั้งค่า > ระบบ > ประเภทแบตเตอรี่ (Setup > System > Battery Type) 
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6) เลือก Alkaline, Lithium หรือ Rechargeable NiMH ซึ่งขึ้นอยู่กับประเภทของแบตเตอรี่ที่ใช้ 
 

 
 

รูปที่ 2 การติดตั้งแบตเตอรีข่องเครื่อง eTrex 10 / 20 / 30 
(ที่มา: Garmin Ltd. 2011. eTrex® owner’s manual for use with models 10, 20, 30. p. 7) 

 
3. การเปิด/ปิดอปุกรณ ์

กดปุ่ม  ค้างไว ้เพื่อเปิดหรือปิดเครื่อง 
4. การใช้งานปุ่มของเครื่อง 

ปุ่มของเครื่องแต่ละปุ่มมีวิธีการใช้และหน้าที่ดังน้ี 

 
 
 
 
 
 
 

ชื่อปุ่ม วิธีการใช้และหน้าที ่

1. ปุ่ม Thumb Stick  
 เลื่อน Thumb Stick ขึ้น ลง ซ้าย ขวา เพื่อเลื่อนแถบสว่างไปยังเมนูที่ต้องการ

เลือก หรือเลื่อนไปยังส่วนต่าง ๆ ของแผนที ่

 กดปุ่ม Thumb Stick เพื่อเลือกรายการที่มีแถบสว่างอยู ่

2. ปุ่มย้อนกลบั  กดปุ่มย้อนกลับ เพื่อกลับไปยังเมนูก่อนหน้าปัจจุบัน 

3. ปุ่มเมน ู
 กดปุ่มเมน ูเพื่อแสดงรายการของฟังก์ชันที่ใช้งานบ่อย ๆ ส าหรับหน้าปัจจุบัน 

 กดปุ่มเมนู 2 ครั้ง เพื่อเข้าสู่เมนูหลักจากหนา้ใดก็ได้ 

4. ปุ่มซูม  กดปุ่ม ▲ หรือ ▼ เพื่อซูมเข้าหรือซูมออกบนแผนที ่MAHID
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5. การตั้งค่าอุปกรณ์ที่จ าเปน็ส าหรับการท างานหลักของเครื่อง 

5.1 การตั้งค่าระบบ 
เลือก ตั้งค่า > ระบบ (Setup > System) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับการตั้งค่าระบบ ดังนี้ 

รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

ระบบดาวเทียม 
(GPS) 

(Satellite System) 

GPS เลือกท างานกับระบบ GPS เท่านั้น 
GPS + GLONASS1 เลือกท างานกับระบบ GPS และ GLONASS 

โหมดสาธิต 
(Demo Mode) 

เลือกท างานในโหมดสาธิต (ปิดการรับสัญญาณดาวเทียม ซึ่ง
อาจจะใช้ในกรณีที่ต้องการต้ังค่าการใช้งานเครื่องในขณะที่
อยู่ภายในอาคาร เป็นต้น) 

WASS 
(WASS/EGNOS) 

เปิดใช้งาน 
(On) 

เปิดการใช้งานระบบ WAAS 

ปิด2 
(Off) 

ปิดการใช้งานระบบ WAAS 

ภาษา 
(Language) 

ตัวเลือกภาษา 
เลือกใช้ภาษาส าหรับแสดงเมนูหรือค าสั่งต่าง ๆ ของเครื่อง 
เช่น ภาษาอังกฤษ หรือภาษาไทย 

ประเภทแบตเตอรี่ 
(Battery Type) 

Alkaline เลือกใช้งานแบตเตอรี่แบบ Alkaline 
Lithium เลือกใช้งานแบตเตอรี่แบบ Lithium 

Rechargeable NiMH เลือกใช้งานแบตเตอรี่แบบ NiMH ที่ประจุไฟใหม่ได ้

โหมด USB 
(USB Mode) 

Mass Storage 
เลือกใช้งานในโหมด Mass Storage ส าหรับถ่ายโอน
แฟ้มข้อมูลทั่ว ๆ ไป หรืออ่านข้อมูลแผนที่ภายในเครื่องด้วย
โปรแกรม BaseCamp 

Garmin 
เลือกใช้งานในโหมด Garmin ส าหรับปรับซอฟต์แวรห์รือ
ข้อมูลแผนที่ใหเ้ป็นปัจจุบัน หรือถ่ายโอนข้อมูลระหว่าง
เครื่องกับโปรแกรม MapSource หรือ BaseCamp 

 
 

                                           
1
 โดยทั่วไป การรับสัญญาณดาวเทียมได้จากทั้งสองระบบ ท าให้การค านวณมีความถูกต้องและรวดเร็วขึ้น ดั้งน้ัน ผู้ใช้จึงควรเลือกตัวเลือกนี้ 

2
 ระบบ WAAS (Wide Area Augmentation System) เป็นระบบช่วยเสริมการท างาน (Augmentation System) ในประเภท Space-

Based Augmentation System (SBAS) ที่พัฒนาขึ้นโดยประเทศสหรัฐอเมริกา ใช้ส าหรับเพิ่มประสิทธิภาพระบบ GPS ท าให้ความเชื่อถือได้ 
(Integrity) ในการใช้งานที่เกี่ยวกับความปลอดภัย และความถูกต้องของการค านวณต าแหน่งมีมากขึ้น อย่างไรก็ตาม ระบบ WAAS มีบริการ
ครอบคลุมเฉพาะพื้นที่บริเวณอเมริกาเหนือเท่านั้น ดังนั้น การเลือกเปิด/ปิดการใช้งานตัวเลือกนี้ส าหรับผู้ใช้งานในประเทศไทย จึงไม่มี ผลต่อ
การใช้งานเครื่อง 
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5.2 การตั้งค่าเวลา 
เลือก ตั้งค่า > เวลา (Setup > Time) ซึ่งมตีัวเลือกส าหรับการตั้งค่าเวลา ดังนี้ 

รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

รูปแบบเวลา 
(Time Format) 

12 ชม. 
(12-Hour) 

เลือกแสดงรูปแบบเวลา 12 ช่ัวโมง 

24 ชม. 
(24-Hour) 

เลือกแสดงรูปแบบเวลา 24 ช่ัวโมง 

โซนเวลา 
(Time Zone) 

ตัวเลือกโซนเวลา3 เลือกโซนเวลาที่ผู้ใช้ต้องการ 

Daylight Saving 
Time4 

ใช ่
(Yes) 

เปิด Daylight Saving Time 

ไม่ 
(No) 

ปิด Daylight Saving Time 

 
5.3 การตั้งค่ารูปแบบระบบพิกัด 

เลือก ตั้งค่า > รูปแบบต าแหน่ง (Setup > Position Format) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับการตั้งค่า
รูปแบบต าแหน่ง ดังนี ้

รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 
รูปแบบต าแหน่ง 

(Position Format) 
ตัวเลือกรูปแบบต าแหน่ง 

เลือกแสดงระบบพิกัดที่ต้องการ เช่น ระบบพิกัด
ภูมิศาสตร์ (ละติจูด ลองจิจูด) หรือระบบพิกัดยูทีเอ็ม  

Map Datum ตัวเลือก Map Datum5 เลือกมูลฐาน 
Map Spheroid ตัวเลือก Map Spheroid6 เลือกสเฟียรอยดข์องแผนที ่

                                           
3
 โดยปกติแล้ว โซนเวลาที่เลือกควรจะเป็นโซนเวลาปัจจุบันของผู้ใช้ ส าหรับประเทศไทย ใช้โซนเวลา Thailand Time Zone UTC+07:00 

ทั้งน้ี ผู้ใช้สามารถเลือกตัวเลือก อัตโนมัต ิ(Automatic) เพื่อตั้งค่าโซนเวลาแบบอัตโนมัติ โดยอิงกับต าแหน่งของเครื่องได้ 
4
 Daylight Saving Time (DST) คือ การปรับเวลาเพื่อใช้ประโยชน์จากแสงของดวงอาทิตย์ ส าหรับประเทศไทยเลือกใช้เวลามาตรฐานตลอด

ทั้งปีโดยไม่มีการปรับเวลา 
5
 มูลฐาน จัดเป็นกรอบอ้างอิงที่ใช้ในระบบพิกัด ในปัจจุบัน มูลฐานสากลที่ใช้ในการแผนที่ ภูมิมาตรศาสตร์ หรือการน าร่อง คือ World 

Geodetic System 1984 (WGS84) ซึ่งเป็นมูลฐานเดียวกับที่ใช้ในแผนที่ภูมิประเทศ ล าดับชุด L7018 ทั้งนี้ การใช้งานเครื่องรับสัญญาณระบบ
ดาวเทียมน าร่องร่วมกับแผนที่นั้น มูลฐานของทั้งเครื่องและแผนที่ต้องเหมือนกัน ในกรณีที่มูลฐานแตกต่างกัน ผู้ใช้จ าเป็นต้องตั้งค่ ามูลฐาน
ของเครื่องให้ตรงกับมูลฐานของแผนที่ เช่น ผู้ใช้ต้องตั้งค่ามูลฐานเครื่องเป็น Indian 1975 ถ้าต้องการใช้งานเครื่องร่วมกับแผนที่ภูมิประเทศ 
ล าดับชุด L7017 ทีใ่ช้มูลฐาน Indian 1975 เป็นต้น 
6
 สเฟียรอยด์ หรือ สเฟียรอยด์อ้างอิง (reference spheroid) หรือ ทรงรีอ้างอิง (reference ellipsoid) หมายถึง รูปทรงอ้างอิงที่ใช้ในมูลฐาน ส าหรับ

มูลฐาน WGS84 ใชท้รงรีอ้างอิง คือ WGS84  และมูลฐาน Indian 1975 ใชท้รงรีอ้างอิง คือ Everest 1830 
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5.4 การตั้งค่าหน่วยวัด 
เลือก ตั้งค่า > หน่วย (Setup > Units) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับการตั้งค่ารูปแบบต าแหน่ง ดังนี ้

รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

ระยะทาง/ความเร็ว 
(Distance and 

Speed) 

การเดินเรือ7 (nm, kt, ft) 
(Nautical (nm, kt, ft)) 

เลือกหน่วยแบบการเดินเรือ ที่มีหน่วยวัดความยาวเป็น
ฟุต 

การเดินเรือ (nm, kt, m) 
(Nautical (nm, kt, m)) 

เลือกหน่วยแบบการเดินเรือ ที่มีหน่วยวัดความยาวเป็น
เมตร 

สถานะ8 
(Statute) 

เลือกหน่วยแบบสถานะ (ไมล์บก) 

ระบบเมตริก 
(Metric) 

เลือกหน่วยในระบบเมตริก 

หลา 
(Yards) 

เลือกหน่วยแบบหลา 

ความสูง (ความเร็วใน
แนวดิ่ง) 

(Elevation 
(Vertical Speed)) 

ฟุต 
(Feet (ft/min)) 

เลือกหน่วยแบบฟุต   

เมตร ต่อ นาท ี
(Meters (m/min)) 

เลือกหน่วยแบบเมตรต่อนาท ี

เมตร ต่อ วินาท ี
 (Meters (m/sec)) 

เลือกหน่วยแบบเมตรต่อวินาที 

ความลึก 
(Depth) 

ฟุต (Feet) เลือกหน่วยแบบฟุต   
ฟาทอม (Fathoms) เลือกหน่วยแบบฟาทอม 

เมตร (Meters) เลือกหน่วยแบบเมตร 

ความกดอากาศ
(Pressure) 

นิ้ว (Hg) 
(Inches (Hg)) 

เลือกหน่วยแบบนิ้ว (Hg) 

Millimeters (Hg) เลือกหน่วยแบบ Millimetres (Hg) 
Millibars เลือกหน่วยแบบ Millibars 

Hectopascals เลือกหน่วยแบบ Hectopascals 
 

                                           
7
 ในที่น้ีตัวเลือกหน่วย “การเดินเรือ” ในเครื่อง เป็นค าแปลมาจากเมนูภาษาอังกฤษว่า Nautical ซึ่งหมายถึง Nautical mile หรือ ไมล์ทะเล 

8
 ตัวเลือกหน่วย “สถานะ” เป็นค าแปลมาจากเมนูภาษาอังกฤษว่า Statute ซึ่งหมายถึง Statute mile หรือ Land mile หรือไมล์บก  
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6. การตั้งค่าอุปกรณ์ทั่วไป 

6.1 การตั้งค่าการแสดงผล 
เลือก ตั้งค่า > แสดง (Setup > Display) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับการตั้งค่ารูปแบบต าแหน่ง ดังนี้ 

รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

ปิด backlight ใน
(Backlight 
Timeout) 

ตัวเลือกระยะเวลา 

ปรับความยาวนานของไฟแสงสว่างหน้าจอก่อนที่หน้าจอ
จะดับลง ซึ่งมีตัวเลือก ต้ังแต่ เปิดใช้ต่อไป (Stays On), 
15 วินาท ี(15 Seconds), 30 วินาที (30 Seconds), 1 
นาท ี(1 Minute), และ 2 นาที (2 Minutes) 

ส ี
(Colors) 

(ใช้ส าหรับเครือ่งรุ่น 
eTrex 20 และ 30 ที่
เป็นหน้าจอสีเท่านั้น) 

โหมด 
(Mode) 

เลือกโหมดการต้ังพ้ืนหลังแบบสว่าง (กลางวัน หรือ Day) 
และพื้นหลังแบบมืด (กลางคนื หรือ Night) หรือสลับ
เปลี่ยนระหว่างระบบทั้งสองแบบอัตโนมัติ (อัตโนมัต ิ
หรือ Auto) ตามเวลาที่ดวงอาทิตย์ขึ้นหรือตก โดยอ้างอิง
กับต าแหน่งปัจจุบันของผู้ใช้ 

แบบสีกลางวัน 
(Day Color Scheme) 

เลือกใช้สีพื้นหลังในโหมดกลางวัน 

แบบสีกลางคืน 
(Night Color Scheme) 

เลือกใช้สีพื้นหลังในโหมดกลางคืน 

บันทึกหน้าจอ
(Screen Capture) 

เปิดใช้งาน 
(On) 

เลือกเปิดใช้งานการบันทึกภาพหน้าจอ 

ปิด 
(Off) 

เลือกปิดใช้งานการบันทึกภาพหน้าจอ 

 
6.2 การตั้งค่าเมนูหลัก 

เลือก menu > เปลี่ยนล าดับรายการ (menu > Change Item Order) เพื่อเปลี่ยนล าดับรายการ
บนเมนูหลัก 

6.3 การตั้งค่าหน้าดาวเทียม 
หน้าดาวเทียม (Satellite Page) เป็นส่วนที่ใช้แสดง 1) ต าแหน่งปัจจุบัน 2) ความแม่นย าของค่า

พิกัดที่เครื่องสมารถค านวณได้ 3) ต าแหน่งดาวเทียม และ 4) ความแรงของสัญญาณ ผู้ใช้สามารถตั้งค่าหน้า
ดาวเทียมได้เลือก ดาวเทียม > menu (Satellite > menu) 
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รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

การเปิด/ปิดใช้งาน 
GPS 

ใช้พร้อมเปิด GPS 
(Use Satellite System) 

เลือกเปิดใช้ GPS 

ใช้พร้อมปิด GPS 
(Use Demo Mode) 

เลือกใชโ้หมดสาธิต และปิดใช้ GPS 

การก าหนดมุมมอง
ของดาวเทียม 

หันทิศเหนือ 
(North Up) 

เลือกเปลี่ยนมมุมองของดาวเทียมให้หันไปในเหนือ 

หันทิศรถวิ่ง 
(Track Up) 

เลือกเปลี่ยนมมุมองของดาวเทียมให้หันไปในทิศทางที่
ตรงกับ track ปัจจุบันของผู้ใช ้

การก าหนดสีให้กับ
ดาวเทียมและแถบ

ความแรงของ
สัญญาณดาวเทียม 
(ใช้ส าหรับเครือ่งรุ่น 

eTrex 20 และ 30 ที่
เป็นหน้าจอสีเท่านั้น) 

สีเดี่ยว 
(Single Color) 

เลือกให้ดาวเทียมและแถบความแรงของสัญญาณ
ดาวเทียม แสดงแบบสีเดียว 

หลากส ี
(Multicolor) 

เลือกให้ดาวเทียมและแถบความแรงของสัญญาณ
ดาวเทียม แสดงแบบหลายส ี

การก าหนดต าแหน่ง
บนแผนที ่

ตั้งต าแหน่งบนแผนที่9 
(Set Location On 

Map) 

ใช้ส าหรับก าหนดต าแหน่งของผู้ใช้ลงบนแผนที่ โดยใช้ 

Thumb Stick เพื่อเลื่อนแผนที่และ/หรือปุ่ม ▲ หรือ 

▼ เพื่อซูมเข้าและซูมออก  

การลบข้อมูล
ดาวเทียมปัจจุบัน 

ต าแหน่ง AutoLocate 
(AutoLocate Position) 

เมื่อเครื่องแสดงข้อความว่า “ไม่สามารถรับสัญญาณได้ 
ต้องการหาสัญญาณต่อไปหรือไม”่ (“Trouble finding 
satellites Continue searching?”) ซึ่งเกิดจากข้อมูล
ดาวเทียมมีข้อผิดพลาด ผู้ใชต้้องใช้ค าสั่ง ต าแหน่ง 
AutoLocate (AutoLocate Position) เพื่อลบข้อมูล
ดาวเทียมที่มีอยู่ในเครื่องออกไป และรับข้อมูลดาวเทียม
ใหม่มาใชแ้ทน จึงท าให้เครื่องสามารถค านวณหา
ต าแหน่งได้อย่างถูกต้อง 

 

                                           
9
 ในกรณีที่อยู่ในโหมด ใช้พร้อมเปิด GPS (Use Satellite System) และเครื่องไม่สามารถค้นหาหรือรับสัญญาณดาวเทียมได้ การก าหนด

ต าแหน่งปัจจุบันของผู้ใช้แผนที่ด้วยค าสั่ง ตั้งต าแหน่งบนแผนที่  (Set Location On Map)  จะช่วยให้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมได้รวดเร็ว
ขึ้น ในกรณีที่อยู่ในโหมด ใช้พร้อมปิด GPS (Use Demo Mode) การใช้ค าสั่ง ตั้งต าแหน่งบนแผนที่  (Set Location On Map)  จะเป็นการ
จ าลองต าแหน่งปัจจุบันของผู้ใช้ 
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6.4 การตั้งค่าแผนที ่
เลือก ตั้งค่า > แผนที ่(Setup > Map) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับการตั้งค่าแผนที่ ดังนี ้

รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

แนวแผนที ่
(Orientation) 

หันทิศเหนือ 
(North Up) 

แสดงแผนที่โดยหันชี้ไปยังทิศเหนือ 

หันทิศรถวิ่ง 
(Track Up) 

แสดงแผนที่โดยหันชี้ไปยังทิศทางของ Track 

มุมมองรถยนต ์
(Automotive Mode) 

แสดงมุมมองแบบรถยนต์ และแผนที่หันชี้ไปยังทิศทาง
ของการเดินทาง (Direction of travel) 

ข้อความแนะน า 
(Guidance Text) 

ไม่เคย 
(Never) 

เลือกไม่ต้องการแสดงข้อความแนะน าบนแผนที ่

แสดงขณะน าทาง 
(When Navigating) 

เลือกแสดงข้อความบนแผนที่ขณะน าทาง 

เสมอ 
(Always) 

เลือกแสดงข้อความบนแผนที่เสมอ 

Data Fields 

ไม่แสดง 
(0) 

เลือกไม่แสดงเขตข้อมูล (Data field) บนแผนที ่

ช่องใหญ่ 
(1 large) 

เลือกจ านวนและขนาดของเขตข้อมูล (Data field) ที่
ต้องการแสดงบนแผนที ่

2 ช่องเล็ก 
(2 small) 

เลือกแสดงเขตข้อมูล 2 ช่องเล็ก 

4 ช่องเล็ก 
(4 small) 

เลือกแสดงเขตข้อมูล 4 ช่องเล็ก 

Dashboard 

เลือกประเภทของแผงหน้าปัด (Dashboard) ที่ต้องการ
แสดงบนแผนที่ ได้แก่ สันทนาการ (Recreational), 
ขับเคลื่อนด้วยตนเอง (Automotive), นาฬิกาจับเวลา 
(Stopwatch), เข็มทิศ (Compass), หรือ Geocaching 

ก าหนดเอง 
(Custom) 

เลือกก าหนดจ านวนและขนาดของเขตข้อมูลด้วยตนเอง
นอกเหนือจากที่เครื่องก าหนดค่าเตรียมไว้ให้เบื้องต้น  

ตั้งค่าแผนที่อื่น ๆ 
(Advanced Map 

Setup) 

ปรับซูมอัตโนมตัิ 
(Auto Zoom) 

เลือก เปิดใช้งาน (On) ระดับการซูมที่เหมาะสมโดย
อัตโนมัติ เพื่อการใช้แผนที่อย่างมีประสิทธิภาพที่สุด เมื่อ
เลือก ปิด (Off) ผู้ใช้ต้องซูมแผนทีเ่ข้าหรือออกด้วยตนเอง 
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รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

ระดับการซูม 
(Zoom Levels) 

เลือกระดับการซูมส าหรับรายการต่าง ๆ บนแผนที่ โดยมี
ตัวเลือก คือ จดุสนใจทั้งหมด (Map Points), 
waypoint ของผู้ใช ้(User Waypoints), แสดงชื่อถนน 
(Street Label), และ สิ่งปกคลุมพื้นผิว (Land Cover) 
โดยตัวเลือกระดับการซูมที่ผู้ใช้สามารถเลือกได้ คือ ปิด 
(Off), อัตโนมัต ิ(Auto) และค่าการซูมในระดับต่าง ๆ 

ขนาดตัวอักษร 
(Text Size) 

เลือกขนาดตัวอักษรส าหรับรายการต่าง ๆ บนแผนที ่โดย
มีตัวเลือก คือ จุดสนใจทั้งหมด (Map Points), 
waypoint ของผู้ใช ้(User Waypoints), แสดงชื่อถนน 
(Street Label), และ สิ่งปกคลุมพื้นผิว (Land Cover) 
โดยตัวเลือกขนาดตัวอักษรที่ผู้ใช้สามารถเลอืกได้ คือ ไม่
มี (None), เล็ก (Small), ปานกลาง (Medium), และ 
ใหญ ่(Large) (เฉพาะช่ือถนนมเีพียง 3 ตัวเลือก คือ เล็ก 
ปานกลาง ใหญ่) 

รายละเอียด 
(Detail) 

เลือกระดับรายละเอียดที่แสดงบนแผนที่ โดยมีตัวเลือก 
คือ ที่สุด (Most), มากขึ้น (More), ปกต ิ(Normal), 
น้อยลง (Less), และ น้อยทีสุ่ด (Least) ทั้งนี้การแสดง
รายละเอียดของแผนที่ที่มากขึ้น มีผลให้การแสดงแผนที่
ช้าลง 

Shaded Relief 

แสดงระดับความสูงต่ าของแผนที่ (ถ้ามี) หรือปิดการ
แสดง โดยมีตัวเลือก คือ แสดงเมื่อพร้อม (Show if 
Available), ไม่ต้องแสดง (Do Not Show) และ 
อัตโนมัต ิ(Auto) 

ข้อมูลแผนที ่
(Map information) 

เลือกแผนที ่
(Select Map) 

เลือก ใช้งาน (Enable) หรือ ไม่ใช้งาน (Disable) การใช้
งานแผนที่ที่ติดตั้งอยู่ในอุปกรณ์ (ผู้ใช้สามารถซื้อข้อมลู

แผนที่เสริม เชน่ BirdsEye™ satellite imagery, 
BlueChart® g2, TOPO, และ City Navigator® 
เพิ่มเติม เพื่อติดต้ังในอุปกรณ์ ซึ่งจะท าให้เครื่องมีข้อมูล
ต าแหน่งของสิ่งต่าง ๆ เพิ่มมากขึ้น 
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6.5 การจัดการล าดับหน้า 
การจัดการล าดับหน้ามีรายละเอียดดังนี้ 

  การเพ่ิมหน้า 
ก่อนที่ผู้ใช้จะสามารถเปลี่ยนล าดับหน้าได้ ผู้ใช้ต้องเพิ่มหน้าเข้าในรายการเมนูก่อน การเพิ่มหน้า

มีขั้นตอนดังนี ้
1) เลือก ตั้งค่า > ล าดับหน้า (Setup > Page Sequence) 
2) เลือก เพิ่มหน้า (Add Page) 
3) เลือกหน้าทีต่้องการเพ่ิม 

  การเปลี่ยนล าดับหน้า 
1) เลือก ตั้งค่า > ล าดับหน้า (Setup > Page Sequence) 
2) เลือกหน้าทีต่้องการเปลี่ยนล าดับ 
3) เลือก เลื่อน (Move) 
4) เลือกต าแหน่งของหน้าใหม่ 

  การลบหน้า 
1) เลือก ตั้งค่า > ล าดับหน้า (Setup > Page Sequence) 
2) เลือกหน้าทีต่้องการลบ 
3) เลือก ลบ (Remove) 

6.6 การตั้งข้อมูลใหม่ (Resetting) 
ผู้ใช้สามารถตั้งข้อมูลใหม่ให้กับเครื่องได้ ทั้งข้อมูลการเดินทาง การลบ Waypoint ทั้งหมด การลบ 

Track ปัจจุบัน  หรือการใช้ค่าโรงงาน ซึ่งการต้ังค่าข้อมูลใหม่มีรายละเอียดดังนี ้

  การตั้งข้อมูลใหม ่(Resetting data) 
1) เลือก ตั้งค่า > ตั้งค่าใหม่ (Setup > Reset) 
2) เลือกรายการเพื่อตั้งค่าใหม่ ดังนี ้
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รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

ตั้งข้อมูลเดินทาง
ใหม่10 

(Reset Trip Data) 

ใช ่
(Yes) 

เลือกเลือกตั้งข้อมูลการเดินทางใหม่ 

ไม่ใช ่
(No) 

ไม่เลือกตั้งข้อมูลการเดินทางใหม ่

ลบ Waypoints 
ทั้งหมด 

(Delete All 
Waypoints) 

ใช ่
(Yes) 

เลือกลบข้อมูล Waypoints ทั้งหมด 

ไม่ใช ่
(No) 

ไม่เลือกลบข้อมูล Waypoints ทั้งหมด 

ลบ Track ปัจจุบัน 
(Clear Current 

Track) 

ใช ่
(Yes) 

เลือกเลือกลบข้อมูล Track ปัจจุบัน ทั้งหมด 

ไม่ใช ่
(No) 

ไม่เลือกเลือกลบข้อมูล Track ปัจจุบัน ทั้งหมด 

ตั้งค่าทั้งหมดใหม่ 
(Reset All 
Settings) 

ใช ่
(Yes) 

เลือกใช้การตั้งค่าเดิมของเครื่องที่ก าหนดมาจากโรงงาน 
(Factory default) 

ไม่ใช ่
(No) 

ไม่เลือกใช้การตั้งค่าเดิมของเครื่องที่ก าหนดมาจาก
โรงงาน (Factory default) 

 

  การเรียกคืนค่าที่ตั้งไว้โดยเฉพาะให้เป็นค่าเริ่มต้น (Specific settings) 
1) เลือก ตั้งค่า (Setup) 
2) เลือกรายการที่ต้องการตั้งค่าใหม ่
3) เลือก menu > ใช้ค่าโรงงาน (menu > Restore Defaults) 

  การเรียกคืนค่าที่ตั้งไว้โดยเฉพาะหน้า (Specific page) 
ผู้ใช้สามารถเรียกคืนค่าที่ตั้งไว้โดยเฉพาะในหน้าแผนที่ หน้าเข็มทิศ และหน้าข้อมูลการเดินทาง 

โดยมีขั้นตอนดังนี ้
1) เปิดหน้าที่ตอ้งการเรียกคืนการต้ังค่า 
2) เลือก menu > ใช้ค่าโรงงาน (menu > Restore Defaults) 

                                           
10

 ข้อมูลการเดินทาง (Trip computer) เป็นข้อมูลเกี่ยวกับการเดินทางขณะที่ผู้ใช้ใช้งานอุปกรณ์ เช่น ความเร็วปัจจุบัน ความเร็วเฉลี่ย ความเร็ว

สูงสุด และระยะทาง เป็นต้น 
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7. ข้อมูลการรับสัญญาณดาวเทียม 

หน้าดาวเทียม (Satellite Page) เป็นหน้าที่แสดงข้อมูลการรับสัญญาณดาวเทียมหลังจากที่เปิดการ
ท างานเครื่อง (รูปที่ 3) 

 
 

รูปที่ 3 หน้าดาวเทียม 
 

รายละเอียดต่าง ๆ ของข้อมูลที่แสดงในหน้าดาวเทียม มีดังนี้ 
1. ค่าพิกัดต าแหน่งปัจจุบัน เป็นค่าพิกัดต าแหน่งที่ค านวณได้หลังจากที่สามารถรับสัญญาณดาวเทียมได้

อย่างน้อย 4 ดวง โดยแสดงในรูปแบบตามที่ผู้ใช้ก าหนดในการตั้งค่ารูปแบบระบบพิกัด (ตั้งค่า > รูปแบบ
ต าแหน่ง (Setup > Position Format)) ทั้งนี้ ค่าที่แสดงจะมีการเปลี่ยนแปลงได้ตลอดเวลาขึ้นอยู่กับสภาพ
การรับสัญญาณดาวเทียมของเครื่อง 

2. ระบบดาวเทียมและระดับความถูกต้องเชิงต าแหน่ง เป็นข้อมูลที่แสดงระบบการรับสัญญาณ
ดาวเทียมของเครื่อง ซึ่งก าหนดได้จากการตั้งค่าระบบ (ตั้งค่า > ระบบ > ระบบดาวเทียม (Setup > System 
> Satellite System)) และมีการแสดงข้อมูลระดับความถูกต้องของทางราบของเครื่อง ซึ่งเปลี่ยนแปลงได้
ตลอดเวลาขึ้นอยู่กับสภาพการรับสัญญาณดาวเทียมของเครื่อง จากรูป ระดับความถูกต้องเชิงต าแหน่งที่
ค านวณได ้คือ 3 เมตร11 

3. ค่าความสูง เป็นค่าความสูงที่ค านวณได้จากระบบดาวเทียมน าร่อง (GNSS based elevation) ซึ่ง
เป็นค่าความสูงทรงรี (Ellipsoidal height) บนมูลฐาน WGS84 ที่เปลี่ยนแปลงได้ตลอดเวลาขึ้นอยู่กับสภาพ
การรับสัญญาณดาวเทียมของเครื่อง จากรูป ค่าที่ค านวณ คือ 9 เมตร อย่างไรก็ตาม ค่าความสูงที่ค านวณได้น้ี 
จะมีค่าความคลาดเคลื่อนค่อนข้างมาก และเป็นค่าความสูงที่ใช้ระบบอ้างอิงที่แตกต่างจากค่าความสูงในแผนที่

                                           
11

 โดยทั่วไป เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่องแบบมือถือ มีระดับความถูกต้องของต าแหน่งทางราบ (Horizontal accuracy) < 15 เมตร 

ที่ระดับ 95% และมีระดับความถูกต้องของต าแหน่งทางดิ่ง (Vertical accuracy) เป็น 2 เท่าของระดับความถูกต้องของต าแหน่งทางราบ จาก
ประสบการณ์การใช้งานเครื่อง eTrex รุ่น 10, 20 และ 30 จะมีระดับความถูกต้องของต าแหน่งทางราบไม่เกิน 3 เมตร 

1 

2 

3 

4 

5 

6 
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ภูมิประเทศ12 ดังนั้น เมื่อเปรียบเทียบค่าความสูงที่อ่านได้จากหน้าดาวเทียมกับค่าความสูงที่อ่านได้จากแผนที่
ภูมิประเทศ หรือค่าความสูงจากแหล่งข้อมูลที่มีความถูกต้องสูง (Highly reliable sources) จะพบว่ามีความ
แตกต่างกันค่อนข้างมาก ด้วยเหตุนี้ การน าค่าความสูงที่อ่านได้จากหน้าดาวเทียมไปใช้งาน ต้องค านึงถึงระดับ
ความถูกต้องของข้อมูลและระดับความเหมาะสมของการน าไปใช้งาน 

4. เส้นแนวขอบฟ้า เป็นเส้นที่แสดงแนวเส้นขอบฟ้า ณ ต าแหน่งของผู้ใช้งานเครื่อง เพื่ออ้างอิงถึง
ต าแหน่งดาวเทียมที่ก าลังโคจรอยู่ในขณะที่ใช้งานเครื่อง 

5. เส้นแนว 45 องศา จากเส้นขอบฟ้า เป็นเส้นที่แสดง แนวเส้น 45 องศา จากเส้นขอบฟ้า ณ ต าแหน่ง
ของผู้ใช้งานเครื่อง เพื่ออ้างอิงถึงต าแหน่งดาวเทียมที่ก าลังโคจรอยู่ในขณะที่ใช้งานเครื่อง 

6. หมายเลขดาวเทียมและสถานการณ์รับสัญญาณ เป็นข้อมูลหมายเลขของดาวเทียมที่เครื่องก าลังรับ
สัญญาณโดยที่แท่ง (Bar) ทึบแสดงว่าเครื่องสามารถล็อกสัญญาณได้ และความสูงของแท่งบ่งบอกถึงระดับ
ความแรงของสัญญาณ (Strength) 
8. การท างานกับแผนที ่

สัญลักษณ์   ที่ปรากฏในหน้าแผนที่ (Map) แสดงต าแหน่ง ณ ปัจจุบัน ของเครื่อง เมื่อเครื่องเคลื่อนที่ 
สัญลักษณ์  จะเคลื่อนที่ตามไปด้วย และถ้าก าลังใช้เครื่องในการน าทางไปยังจุดหมาย จะมีสัญลักษณ์แทน
เส้นทางเป็นเส้นสีม่วงปรากฏบนแผนที่ การท างานกับแผนที่มีขั้นตอนดังนี้ 

1) เลือก แผนที่ (Map) 
2) เลือกท างานกับแผนที่ได้ดังนี้ 

  ใช้ Thumb Stick เพื่อเลื่อนดูแผนที่ในบริเวณต่าง ๆ 

  เลือก ▲ หรือ ▼ เพื่อซูมเข้าและซูมออกบนแผนที่ 

  เลือกต าแหน่งบนแผนที่ และแถบที่ด้านบนของจอจะแสดงข้อมูลเกี่ยวกับต าแหน่งที่ถูกเลือก 
9. การท างานกับข้อมูล Waypoint 

Waypoint คือ ต าแหน่งต่าง ๆ ที่บันทึกและจัดเก็บไว้ในอุปกรณ์ การท างานกับข้อมูล Waypoint มี
รายละเอียดดังนี ้

9.1 การสร้าง Waypoint 
การบันทึกต าแหน่งปัจจุบันเป็น Waypoint มีขั้นตอนดังนี้ 
1) เลือก บันทกึ Waypoint (Mark Waypoint) 
2) ก าหนดค่าตวัเลือกของ Waypoint ตามที่ต้องการ  
3) เลือก เสร็จ (Done) 

9.2 การหา Waypoint 
1) เลือก ค้นหาต าแหน่ง > Waypoints (Where To? > Waypoints) 
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 ค่าความสูงในแผนที่ภูมิประเทศอ้างอิงจากระดับทะเลปานกลาง (Mean Sea Level: MSL) 
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2) เลือก Waypoint ที่ต้องการ 
9.3 การแก้ไข Waypoint 

ในการแก้ไข Waypoint เครื่องจะต้องมีข้อมูล Waypoint บันทึกอยู่ในเครื่อง การแก้ไข Waypoint 
มีขั้นตอนดังนี ้

1) เลือก จัดการ waypoint (Waypoint Manager) 
2) เลือก Waypoint ที่ต้องการแก้ไข 
3) เลือกรายการที่ต้องการแก้ไข 
4) แก้ไขข้อมลู 
5) เลือก เสร็จ (Done) 

9.4 การลบ Waypoint 
1) เลือก จัดการ waypoint (Waypoint Manager) 
2) เลือก Waypoint ที่ต้องการลบ 
3) เลือก menu > ลบ > ใช่ (menu > Delete > Yes) 

9.5 การเพิ่มความแม่นย าของต าแหน่ง Waypoint13 
เครื่องจะสามารถค านวณข้อมูล Waypoint ได้หลายค่า เมื่อบันทึกข้อมูล ณ ต าแหน่งนั้น ๆ ภายใน

ช่วงระยะเวลาหนึ่งอย่างต่อเนื่อง การน าข้อมูล Waypoint หลาย ๆ ค่ามาหาค่าเฉลี่ยจะช่วยเพิ่มความแม่นย า
ของต าแหน่ง Waypoint ได้ การเพิ่มความแม่นย าของต าแหน่ง Waypoint มีขั้นตอนดังนี ้

  การสร้าง Waypoint ส าหรับการเฉลี่ย 
1) เลือก การเฉลี่ย Waypoint (Waypoint Averaging) 
2) เลือก สร้าง Waypoint 
3) เมื่อแถบสถานะระดับความเชื่อมั่น (Sample Confidence) มีค่า 100% ให้เลือก จัดเก็บ 

(Save) 

 การเฉลี่ย Waypoint เพิ่มเติม 
1) ผู้ใช้ไปอยู่ ณ ต าแหน่งของ Waypoint เดิม ที่ต้องการเฉลี่ยข้อมลูเพิ่มเติม 
2) เลือก การเฉลี่ย Waypoint (Waypoint Averaging) 
3) เลือก Waypoint ที่บันทึกข้อมูล ณ ต าแหน่งนั้นในเครื่อง 
4) เลือก เริ่มตน้ (Start) 
5) เมื่อแถบสถานะระดับความเชื่อมั่นมีค่า 100% ให้เลือก จัดเก็บ (Save) 
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 การเฉลี่ย Waypoint ควรเก็บข้อมูล 4 – 8 ตัวอย่าง และแต่ละตัวอย่างควรมีระยะเวลาห่างกันอย่างน้อย 90 นาที จึงจะได้ผลลัพธ์ที่ดีท่ีสุด 

MAHID
OL



15 
 
10. การท างานกับข้อมูล Route 

เส้นทาง (Route) คือ กลุ่ม Waypoint (ปกติ ควรมีไม่น้อยกว่า 2 Waypoint) ที่เรียงเป็นล าดับ
ต่อเนื่องกัน และใช้เป็นเส้นทางการเดินทาง เช่น เส้นทางระหว่าง กรุงเทพ – เชียงใหม่ อาจประกอบด้วย 4 
Waypoint ได้แก่ 1) Waypoint ที่กรุงเทพมหานคร 2) Waypoint ที่นครสวรรค์ 3) Waypoint ที่ตาก และ 
4) Waypoint ที่เชียงใหม่ เป็นต้น 

10.1 การสร้างเสน้ทาง 
1) เลือก วางแผนเส้นทาง > สร้างเส้นทาง > เลือกจุดเริ่มต้น (Route Planner > Create Route 

> Select First Point) 
2) เลือกประเภทของหมวดหมู่ Waypoint ซึ่งอาจจะเป็น Waypoint ที่ผู้ใช้สร้างขึ้นเอง หรือ

จัดเตรียมมาพร้อมกับเครื่อง 
3) เลือก Waypoint ที่ใช้เป็นจุดแรกในเส้นทาง 
4) เลือก ใช้ > เลือกจุดต่อไป (Use > Select Next Point) 
5) ท าขั้นตอน 2 – 4 ซ้ าจนกระทั่งก าหนดเส้นทางเสร็จสมบูรณ์ 
6) เลือก back เพื่อบันทึกเส้นทาง 

10.2 การแก้ไขชื่อเส้นทาง 
1) เลือก วางแผนเส้นทาง (Route Planner) 
2) เลือกเส้นทางที่ต้องการแก้ไขชื่อ 
3) เลือก เปลี่ยนช่ือ (Change Name) 
4) เปลี่ยนช่ือใหม่ตามต้องการ 
5) เลือก เสร็จ (Done) 

10.3 การแก้ไขเสน้ทาง 
ผู้ใช้จ าเป็นต้องมีเส้นทางที่บันทึกไว้ก่อน จึงจะสามารถแก้ไขเส้นทางได้ การแก้ไขเส้นทางมีขั้นตอน

ดังนี้ 
1) เลือก วางแผนเส้นทาง (Route Planner) 
2) เลือกเส้นทางที่ต้องการแก้ไข 
3) เลือก แก้ไขเส้นทาง (Edit Route) 
4) เลือก Waypoint ในเส้นทาง 
5) เลือกตัวเลือกส าหรับแก้ไขเส้นทางดังนี้ 

  เลือก ทบทวน (Review) เพื่อแสดง Waypoint บนแผนที่ 

  เลือก เลื่อนลง (Move Down) หรือ เลื่อนขึ้น (Move Up) เพื่อเปลี่ยนล าดับของ Waypoint 
บนเส้นทาง 
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  เลือก แทรก (Insert) เพื่อเพิ่ม Waypoint ในเส้นทาง โดยที่ Waypoint ใหม่ จะถูกแทรก
ก่อน Waypoint ที่ก าลังแก้ไขอยู ่

  เลือก ลบ (Remove) เพื่อลบ Waypoint ออกจากเส้นทาง 

  เลือก back เพื่อบันทึกเส้นทาง 
10.4 การดูเสน้ทางบนแผนที ่

1) เลือก วางแผนเส้นทาง (Route Planner) 
2) เลือกเส้นทางที่ต้องการดูบนแผนที่ 
3) เลือก ดูแผนที่ (View Map) 

10.5 การลบเส้นทาง 
1) เลือก วางแผนเส้นทาง (Route Planner) 
2) เลือกเส้นทางที่ต้องการลบ 
3) เลือก ลบแผนที่ (Delete Route) 

10.6 การดูเสน้ทางทีก่ าลังใช้งาน 
การดูรายละเอียดเกี่ยวกับ Waypoint ของเส้นทางที่ก าลังใช้งาน (ในระหว่างที่ผู้ใช้ก าลังใช้ฟังก์ชัน

การน าทางบนเส้นทาง) มีขั้นตอนดังนี ้
1) เลือก เส้นทางที่ใช้งาน (Active Route) 
2) เลือก Waypoint ในเส้นทางเพื่อดูรายละเอียดเพ่ิมเติมตามที่ต้องการ 

10.7 การย้อนกลับเส้นทาง 
การย้อนกลับเส้นทาง หมายถึง การสลับล าดับของเส้นทางใหม่ทั้งหมด โดยที่จุดเริ่มต้นของเส้นทาง

จะเป็นจุดหมายปลายทาง และจุดหมายปลายทางจะเป็นจุดเริ่มต้น เช่น เส้นทางเดิมมีล าดับจาก 
กรุงเทพมหานคร-นครสวรรค์-ตาก-เชียงใหม่ เมื่อใช้ค าสั่งย้อนกลับเส้นทาง จะได้เส้นทางที่มีล าดับจาก 
เชียงใหม่-ตาก-นครสวรรค์-กรุงเทพมหานคร เป็นต้น การย้อนกลับเส้นทาง มีขั้นตอนดังนี ้

1) เลือก วางแผนเส้นทาง (Route Planner) 
2) เลือกเส้นทางที่ตอ้งการย้อนกลับเส้นทาง 
3) เลือก เส้นทางย้อนกลับ (Reverse Route) 

10.8 การตั้งค่าการน าทาง (Route settings) 
การตั้งค่าการน าทางจะแตกต่างกันไปตามกิจกรรมที่ผู้ใช้เลือก ซึ่งอุปกรณ์จะค านวณเส้นทางที่

เหมาะสมส าหรับประเภทของกิจกรรมที่ผู้ใช้เลือก การตั้งค่าการน าทางท าได้โดยเลือก ตั้งค่า > การน าทาง 
(Setup > Routing) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับการตั้งค่าการน าทาง ดังนี ้

 
 
 

MAHID
OL



17 
 

รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

วิธีการน าทาง 
(Guidance 
Method) 

เป็นเส้นตรง 
(Off Road) 

ค านวณเส้นทางระหว่างจุดต่อจุด 

เวลาเร็วสุด 
(On Road For Time) 

(จ าเป็นต้องใช้แผนที่ที่สามารถน าทางได้) ค านวณ
เส้นทางบนถนนที่ใช้เวลาขับน้อยที่สุด 

เส้นทางสั้น 
(On Road For 

Distance) 

(จ าเป็นต้องใช้แผนที่ที่สามารถน าทางได้) ค านวณ
เส้นทางบนถนนที่มีระยะทางสั้นที่สุด 

ก าหนดเอง 
(Prompted) 

ผู้ใช้เป็นผู้ก าหนดวิธีการน าทางเอง 

ค านวณเส้นทางเพื่อ 
(Calculate Routes 

for) 

รถยนต์/รถมอเตอร์ไซค์ 
(Car/Motorcycle) 

เลือกค านวณเส้นทางส าหรับการใชร้ถยนต์/รถ
มอเตอร์ไซค์ 

ทางเดินเท้า 
(Pedestrain) 

เลือกค านวณเส้นทางส าหรับการเดินเท้า 

จักรยาน 
(Bicycle) 

เลือกค านวณเส้นทางส าหรับการใช้จักรยาน 

ล็อกบนถนน 
(Lock On Road) 

ใช ่
(Yes) 

เลือกล็อกไอคอนที่แสดงต าแหน่งของผู้ใชบ้นแผนที่เข้า
กับถนนที่ใกล้ที่สุด 

ไม่ 
(No) 

เลือกไมล่็อกไอคอนที่แสดงต าแหน่งของผู้ใช้บนแผนที่เข้า
กับถนนที่ใกล้ที่สุด 

การเปลี่ยนการน า
ทางแบบเส้นตรง14 

(Off Road 
Transitions) 

อัตโนมัติ 
(Auto) 

น าทางไปยังจุดถัดไปโดยอัตโนมัติ 

เลือกเอง 
(Manual) 

ให้ผู้ใช้ก าหนดจุดถัดไปบนเส้นทาง 

ระยะทาง 
(Distance) 

น าทางผู้ใช้ไปยังจุดถัดไปบนเส้นทาง เมื่อคณุอยู่ภายใน
ระยะห่างที่ถูกก าหนดไว้จากจุดปัจจุบันของผู้ใช ้

ตั้งค่าหลีกเลี่ยง15 
(Avoidance Setup) 

กลับรถ 
(U-Turns) 

เลือกประเภทของถนนทีต่้องการหลีกเลี่ยง ซึ่งมีตัวเลือก 
คือ หลีกเลี่ยง (Avoid) และ ไม่หลีกเลี่ยง (Do Not 

                                           
14

 มีเฉพาะส าหรับกิจกรรมบางอย่างเท่านั้น 
15

 มีเฉพาะส าหรับวิธีการน าทางบางวิธีเท่านั้น 
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รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 
ทางด่วน 

(Toll Roads) 
Avoid) 

ทางหลวง 
(Highways) 
ทางลูกรัง 

(Unpaved Roads) 
เลนรถร่วม (Car pool) 

(Carpool Lanes) 
 

11. การท างานกับข้อมูล Track 
รอยทาง (Track) หมายถึง เส้นทางจริงที่ผู้ใช้เดินทางผ่านขณะที่ก าลังใช้งานเครื่อง เปรียบได้กับรอยเท้า

ที่เกิดขึ้นไปตามเส้นทางเดินของผู้ใช้เครื่อง ทั้งนี้ Track log คือ ข้อมูลจุดที่ถูกจัดเก็บไว้ในเครื่องโดยอัตโนมัติ
ขณะที่ผู้ใช้ก าลังเคลื่อนที่ ข้อมูลจุดที่จัดเก็บประกอบด้วยข้อมูลเวลา ต าแหน่ง และความสูง นอกจากนี้ ถ้าผู้ใช้
ก าหนดให้มีการบันทึกข้อมูล Track และให้แสดงบนแผนที่ ข้อมูล Track นี้จะสามารถใช้ในการน าทางกลับไป
ยังเส้นทางเดิมของผู้ใช้ได้อีกด้วย 

เพื่อให้การบันทึก จัดเก็บ และใช้งาน Track เป็นไปอย่างถูกต้อง ผู้ใช้ควรมีความเข้าใจเกี่ยวกับประเภท
ของข้อมูล Track ที่จัดเก็บในเครื่อง ซึ่งแบ่งออกเป็น 3 ประเภท คือ 

1) Track ปัจจุบัน (Current Track) คือ Track ที่จัดเก็บข้อมูลจุดของ Track ณ ขณะที่ผู้ใช้ก าลังใช้งาน
เครื่องและได้เปิดให้มีการบันทึก Track logs ซึ่งผู้ใช้สามารถจัดเก็บหรือบันทึก Track ปัจจุบัน ให้เป็นข้อมูล
ประเภท Track เก็บบันทึก หรือ Track ที่จัดเก็บไว้ถาวร 

2) Track เก็บบันทึก (Saved Track) คือ Track ที่ผู้ใช้บันทึกไว้ในเครื่อง ซึ่งอาจจะเป็น Track ที่สร้าง
จากการบันทึกข้อมูลจาก Track ปัจจุบัน หรือน าข้อมูล Track มาจากโปรแกรม MapSource หรือ 
BaseCamp เพื่อมาใช้งานในเครื่อง ข้อมูล Track ประเภทนี้ สามารถใช้ค าสั่ง แสดงบนแผนที่ (Show On 
Map) หรือ Copy Reverse ได ้และมักจะเป็นข้อมูล Track ที่มีการใช้งานบ่อย ๆ (Favorite Track) ในกรณีที่
ผู้ใช้ไม่มีความจ าเป็นในการใช้งาน Track ประเภทนี้ ผู้ใช้สามารถจัดเก็บ Track ประเภทนี้ ให้เป็น Track 
ประเภทจัดเก็บไว้ถาวร 

3) Track ที่จัดเก็บไว้ถาวร (Archived Track) คือ Track ถูกจัดเก็บไว้ในพื้นที่จัดเก็บข้อมูลถาวรของ
เครื่อง (Archive) โดยมีวัตถุประสงค์ของการจัดเก็บ Track ประเภทนี้ คือ 1) เพื่อใช้จัดเก็บข้อมูลที่ผู้ใช้ไม่ได้ใช้
งานบ่อย ๆ และ 2) เพื่อใช้จัดเก็บข้อมูลจาก Track ปัจจุบัน โดยการย้ายข้อมูล Track ปัจจุบัน ไปจัดเก็บยัง
พื้นที่จัดเก็บข้อมูลถาวรแบบอัตโนมัติ เพ่ือท าให้การจัดเก็บข้อมูล Track ปัจจุบัน ในหน่วยความจ าด าเนินไปได้
อย่างต่อเนื่องโดยที่ไม่มีการบันทึกข้อมูลทับกับข้อมูลเดิมของ Track ปัจจุบัน (เครื่องสามารถจัดเก็บข้อมูล 
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Track ปัจจุบัน ได้ไม่เกิน 10,000 จุดต่อ Track ดังนั้น เมื่อจ านวนข้อมูลจุดใน Track ปัจจุบัน ใกล้ถึง 10,000 
จุด เครื่องจะสร้าง Track ที่จัดเก็บไว้ถาวรโดยอัตโนมัติ และย้ายข้อมูลจาก Track ปัจจุบัน ไปยัง Track ที่
จัดเก็บไว้ถาวรที่สร้างขึ้น) ถ้าเครื่องมีข้อมูล Track ที่จัดเก็บไว้ถาวร เกินกว่า 20 Track ข้อมูล Track ที่เก่า
ที่สุดจะถูกลบออกจากเครื่องโดยอัตโนมัติ (เครื่องสามารถจัดเก็บข้อมูล Track เก็บถาวร ได้ไม่เกิน 20 Track) 
ทั้งนี้ ข้อมูล Track ประเภทนี้ จะไม่สามารถใช้ค าสั่ง แสดงบนแผนที่ (Show On Map) ได้ 

การท างานกับข้อมูล Track มีรายละเอียดดังนี ้
11.1 การบันทึก Track logs 

1) เลือก ตั้งค่า > Tracks > Track log (Setup > Tracks > Track Log) 
2) เลือก บันทึก ไม่ต้องแสดง (Record, Do Not Show) ถ้าผู้ใช้ต้องการบันทึก Track แต่ไม่

ต้องการแสดง Track ที่บันทึกบนแผนที่ หรือผู้ใช้สามารถเลือก บันทึก แสดงบนแผนที่ (Record, Show On 
Map) ถ้าผู้ใช้ต้องการบันทึก Track และต้องการแสดง Track ที่บันทึกไว้บนแผนที่ 

3) เลือก วิธีการบันทึก (Record Method) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับบันทึก Track logs ดังนี ้

  เลือก อัตโนมัติ (Auto) เพื่อบันทึก Tracks แบบอัตโนมัติตามความเหมาะสมกับอัตราการ
เคลื่อนที่ของผู้ใช้ 

  เลือก ระยะทาง (Distance) เพื่อบันทึก Tracks ตามระยะทางที่ผู้ใช้ก าหนด เช่น ผู้ใช้
สามารถก าหนดให้บันทึก Track ทุก ๆ ระยะ 1 เมตร หรือ ทุก ๆ 5 เมตร เป็นต้น 

  เลือก เวลา (Time) เพื่อบันทึก Tracks ตามระยะเวลาที่ผู้ใช้ก าหนด เช่น ผู้ใช้สามารถ
ก าหนดให้บันทึก Track ทุก ๆ 1 นาที หรือ ทุก ๆ 5 นาที เป็นต้น 

4) เลือก ช่วง (Record Interval) หรือความถี่ในการบันทึกข้อมูล16 

  ถ้าเลือก วิธีการบันทึก (Record Method) แบบ อัตโนมัติ (Auto) ผู้ใช้ต้องก าหนดความถี่
ของช่วงที่ต้องการบันทึกข้อมูล คือ บ่อยที่สุด (Most Often), บ่อยขึ้น (More Often), ปกติ (Normal), น้อย 
(Less Often), หรือ ไม่บ่อย (Least Often) 

  ถ้าเลือก วิธีการบันทึก (Record Method) แบบ เวลา (Time) ผู้ใช้ต้องก าหนดความถี่ของ
ระยะเวลาที่ต้องการบันทึกข้อมูล จากนั้นเลือก เสร็จ (Done) 

  ถ้าเลือก วิธีการบันทึก (Record Method) แบบ ระยะทาง (Distance) ผู้ใช้ต้องก าหนด
ความถี่ของระยะทางที่ต้องการบันทึกข้อมูล จากนั้นเลือก เสร็จ (Done) 

ในขณะที่ผู้ใช้เคลื่อนทีไ่ปพร้อมกับการเปิดการใช้งานอุปกรณ์ไว้ Track log จะถูกสร้างขึ้นอัตโนมัต ิ
 
 

                                           
16

 การบันทึกข้อมูลที่มีความถี่มาก จะท าให้รอยทางมีรายละเอียดมากขึ้น แต่ปริมาณข้อมูลจะมีมากขึ้นเช่นเดียวกัน และเนื้อที่จัดเก็บข้อมูลใน

หน่วยความจ าของเครื่องเต็มเร็วขึ้น 
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11.2 การบันทึก Track ปัจจุบัน 
Track ที่ก าลังบันทึกข้อมูลในขณะที่ผู้ใช้ก าลังใช้งานอุปกรณ์ เรียกว่า Track ปัจจุบัน (Current 

Track) การบันทึกข้อมูล Track ปัจจุบัน มีขั้นตอนดังนี้ 
1) เลือก จัดการ Track > Track ปัจจุบัน (Track Manager > Current Track) 
2) เลือก Track ปัจจุบันที่ต้องการบันทึก ซึ่งมีตัวเลือกดังนี ้

  เลือก จัดเก็บ Track (Save Track) เพื่อบันทึก Track ปัจจุบัน ทั้งหมด 

  เลือก จัดเก็บเป็นส่วน (Save Portion) เพื่อบันทึกข้อมูล Track ปัจจุบัน เพียงบางส่วน โดย
ผู้ใช้ต้องระบจุุดเริ่มต้นและจุดสิ้นของ Track ที่ต้องการบันทึก 

3) ก าหนดชื่อ Track ตามที่ผู้ใช้ต้องการ 
4) เลือก เสร็จ (Done) 
5) เมื่อเครื่องจัดเก็บข้อมูลเสร็จแล้ว ผู้ใช้สามารถเลือก ใช่ (Yes) เพื่อลบข้อมูล Track ปัจจุบันที่ได้มี

การบันทึกข้อมูลไว้แล้วออกจาก Track ปัจจุบัน หรือเลือก ไม่ (No) เพื่อเก็บข้อมูล Track ปัจจุบันไว้คงเดิม 
ข้อมูล Track ปัจจุบันที่ถูกบันทึกไว้ จะเป็นข้อมูล Track ประเภท Track เก็บบันทึก (Saved 

Track) 
11.3 การเรียกดูข้อมูล Track 

1) เลือก จัดการ Track (Track Manager) 
2) เลือก Track ที่ต้องการดูข้อมูล 
3) เลือก ดูแผนที่ (View Map) (จุดเริ่มต้นและจุดสิ้นสุดของ Track จะแสดงด้วยเครื่องหมายรูปธง) 
4) เลือก menu > ทบทวน Track (menu > Review Track) เพื่อแสดงข้อมูลเกี่ยวกับ Track 

11.4 การดผูังความสูงของ Track 
1) เลือก จัดการ Track (Track Manager) 
2) เลือก Track ที่ต้องการดูผังความสูง 
3) เลือก Profile ผังความสูง (Elevation Plot) ผู้ใช้สามารถเลือกซูมเข้า/ออก เพื่อดูรายละเอียด

ของผังความสูงได้ 
11.5 การจัดเก็บ Track ที่ถูกบันทึกไว้แลว้แบบถาวร 

ผู้ใช้สามารถจัดเก็บ Track แบบถาวร เพื่อประหยัดเนื้อทีห่น่วยความจ าของเครื่อง 
1) เลือก จัดการ Track (Track Manager) 
2) เลือก Track ที่ถูกบันทึกไว้แล้ว 
3) เลือก จัดเก็บถาวร (Archive) 
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11.6 การลบ Track ปัจจุบนั 
เลือก ตั้งค่า > ตั้งค่าใหม่ > ลบ Track ปัจจุบัน > ใช่ (Setup > Reset > Clear Current Track > 

Yes) ข้อมูล Track ปัจจุบัน ที่ถูกบันทึกไว้ในเครื่องจะถูกลบออกทั้งหมด ท าให้ประหยัดเนื้อที่หน่วยความจ า
ของเครื่อง 

11.7 การลบ Track ที่จัดเก็บแล้ว 
1) เลือก จัดการ Track (Track Manager) 
2) เลือก Track ที่ต้องการลบ 
3) เลือก ลบ > ใช่ (Delete > Yes) 

12. การน าทาง (Navigating to a destination/ Routing) 
ผู้ใช้สามารถใช้ Waypoint, Geocache17, Track, Route หรือข้อมูลต าแหน่งหรือสถานที่ต่าง ๆ  ที่

จัดเก็บอยู่ในเครื่องเพื่อการน าทาง โดยใช้แผนที่หรือเข็มทิศในการน าทางไปยังจุดหมายปลายทาง ซึ่งมี
รายละเอียดดังนี ้

12.1 การน าทางไปยังจุดหมาย 
1) เลือก ค้นหาต าแหน่ง (Where To?) 
2) เลือกประเภทหมวดหมูข่องต าแหน่งที่จะใช้ในการน าทาง 
3) เลือกจุดหมายปลายทางที่ต้องการไป 
4) เลือก น าทาง (Go) (หน้าแผนที่จะเปิดขึ้นพร้อมเส้นทางที่แสดงด้วยเส้นสีม่วง ซึ่งเป็นค่าโดย

ปริยายของเครื่อง) 
5) น าทางไปยังจุดหมายโดยใช้แผนที่หรือเข็มทิศ 

12.2 การหยุดการท างาน 
เลือก ค้นหาต าแหน่ง > หยุดน าทาง (Where To? > Stop Navigation) 

13. การค านวณพื้นที ่
1) เลือก ค านวณพื้นที่ > เริ่มต้น (Area Calculation > Start) 
2) ผู้ใช้ต้องเดินรอบเส้นรอบรูปของพื้นที่ที่ต้องการค านวณ 
3) เลือก ค านวณ (Calculate) เมื่อเดินจนบรรจบเส้นรอบรูปของพื้นที่ 

14. การใช้งานเข็มทิศอิเล็กทรอนิกส์18 
eTrex 30 มีเข็มทิศอิเล็กทรอนิกสแ์บบ 3 แกน ซึ่งสามารถใช้เพื่อน าทางไปยังจุดหมายได ้
 
 

                                           
17

 Geocache หรือ ภูมิสมบัติ คือ กิจกรรมสันทนาการที่ใช้เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่องในการซ่อน-หาหีบหรือภาชนะใส่ของ 
18

 เมื่อเครื่องอยู่ในโหมดหรือโพรไฟล์รถยนต์ (Automotive profile) หน้าเข็มทิศจะแสดงทิศทางการเคลื่อนที่โดยอ้างอิงกับทิศทางการเคลื่อนที่

ไปข้างหน้าของเครื่อง (GPS heading) มิใช่อ้างอิงกับทิศเหนือแม่เหล็ก (Compass heading) 
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14.1 การปรับตั้งเข็มทิศอิเลก็ทรอนิกส ์
ในการปรับตั้งเข็มทิศอิเล็กทรอนิกส์ ผู้ใช้ควรด าเนินการปรับตั้งภายนอกอาคาร และควรให้เครื่องอยู่

ห่างไกลจากวัตถุที่รบกวนสนามแม่เหล็ก เช่น รถยนต์ อาคาร หรือสายไฟที่อยู่เหนือศีรษะ 
ผู้ใช้ควรปรับต้ังเข็มทิศหลังจากมีการเปลี่ยนแปลงต าแหน่งเป็นระยะทางไกลออกไปจากต าแหน่งเดิม 

หรือรู้สึกถึงการเปลี่ยนแปลงของอุณหภูมิ หรือมีการเปลี่ยนแบตเตอรี่ การปรับตั้งเข็มทิศอิเล็กทรอนิกส์มี
ขั้นตอนดังนี้ 

1) เลือก เข็มทิศ > menu > ปรับตั้งเข็มทิศ > เริ่มต้น (Compass > menu > Calibrate 
Compass > Start) 

2) ปฏิบัติตามขั้นตอนบนหน้าจอ 
14.2 การน าทางด้วยลูกศรชี้ทิศทาง (Bearing19 pointer) 

ในการน าทางไปยังจุดหมายปลายทางด้วยลูกศรชี้ทิศทาง สัญลักษณ์       จะชี้ไปยังจุดหมาย
ตลอดเวลา (รูปที่ 4) ถ้าลูกศรชี้ทิศทางชี้ตรงไปในทิศทางเดียวกับที่ผู้ใช้ก าลังมุ่งหน้าไป แสดงว่าผู้ใช้ก าลัง
เคลื่อนที่ไปในทิศทางที่ไปยังจุดหมาย แต่ถ้าลูกศรชี้ทิศทางชี้ไปยังทิศทางอื่น ๆ แสดงว่าผู้ใช้ไม่ได้ก าลังเคลื่อนที่
ไปยังทิศทางเป้าหมาย ทั้งนี้ การปรับทิศทางการเดินทางเพื่อให้ผู้ใช้เดินทางไปยังจุดหมายที่ก าหนดไว้ ผู้ใช้ต้อง
หมุนปรับเปลี่ยนทิศทางจนกระทั่งสัญลักษณ์    ชี้ไปยังขีด (Mark) ที่อยูด่้านบนของหน้าปัดเข็มทิศ ฟังก์ชันนี้
จะมีประโยชน์ในกรณีที่ต้องเดินทางหลบหลีกสิ่งกีดขวางเส้นทางต่าง ๆ เช่น หนองน้ า หรือ พื้นที่ส่วนบุคคล 
เป็นต้น   

 
รูปที่ 4 ลูกศรชีท้ิศทางส าหรับการน าทางไปยังจุดหมายปลายทาง 

(ที่มา: Garmin Ltd. 2006. eTrex Vista Cx Owner’s Manual. p. 53) 
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 แบริง หรือ มุมแบริง คือ มุมที่วัดจากทิศเหนืออ้างอิงจากวัตถุหนึ่งไปยังอีกวัตถุหนึ่ง ในกรณีการน าทางด้วยเครื่องรับสัญญาณระบบ

ดาวเทียมน าร่อง แบริง หมายถึง ทิศทางที่วัดจากต าแหน่ง ณ ปัจจุบัน ของเครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่องไปยังต าแหน่งของ
จุดหมายปลายทางที่ผู้ใช้ก าหนด 
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การใช้เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่อง เพื่อน าทางไปยังจุดหมายปลายทางที่ผู้ใช้ต้องการ
ด้วยลูกศรชี้ทิศทาง มีขั้นตอนดังนี ้

1) เริ่มการน าทางไปยังจุดหมาย  
2) เลือก เข็มทศิ (Compass) 
3) หมุนปรับทิศทางจนสัญลักษณ์   ชี้ไปที่ด้านบนของเข็มทิศ และให้เคลื่อนที่มุ่งหน้าไปยังทิศทาง

นั้นเพ่ือไปยังจุดหมาย 
14.3 การน าทางด้วยลูกศรชี้เส้นทาง20 (Course pointer) 

ลูกศรชี้เส้นทาง  แสดงความสัมพันธ์ระหว่างทิศทางของผู้ใช้ขณะที่ก าลังเดินทางกับเส้นทางที่
ก าหนดไว้เพื่อไปยังจุดหมายปลายทาง (Course line)  ซึ่งค านวณจากต าแหน่งของจุดเริ่มต้นของการน า
ทางไปยังต าแหน่งของบจุดหมายปลายทาง เมื่อผู้ใช้เดินทางออกนอกเส้นทาง ตัวบ่งชี้การเบี่ยงเบนจากเส้นทาง 
(Course Deviation Indicator: CDI)  จะบ่งบอกว่าทิศทางที่ผู้ใช้ก าลังเคลื่อนที่ได้เบี่ยงเบนออกไปทางขวา
หรือทางซ้ายของเส้นทางที่ก าหนด (Right or left drift) ทั้งนี้ ระยะทางที่เบี่ยงเบนออกนอกเส้นทางสามารถ
อ่านได้จากมาตราส่วน  ที่ใช้แสดงค่าระยะทางระหว่างจุดของเส้นจุดประในตัวบ่งชี้การเบี่ยงเบนจาก
เส้นทาง (รูปที่ 5) 

 

. 
รูปที่ 5 ลูกศรชีเ้ส้นทางส าหรับการน าทางไปยังจุดหมายปลายทาง 

(ที่มา: Garmin Ltd. 2011. eTrex® owner’s manual for use with models 10, 20, 30. p. 18) 
 

ยกตัวอย่างเช่น ตัวบ่งช้ีการเบ่ียงเบนจากเส้นทาง มีระยะห่างออกจากเส้นทางที่ก าหนดไปทางขวา 1 
จุด และมาตราส่วนที่แสดงมีค่า 0.25 ไมล์ หมายความว่า ผู้ใช้เดินทางออกนอกเส้นทางไปทางขวาเป็น
ระยะทางประมาณ 0.25 ไมล์ เป็นต้น (รูปที่ 6) ลูกศรชี้ทิศทางมีความเหมาะสมส าหรับการน าทางบนพื้นน้ า 
หรือสถานที่ที่ไม่มีสิ่งกีดขวางในเส้นทาง 

 

                                           
20

 ผู้ใช้ต้องตั้งค่ารูปแบบทิศทางที่มุ่งหน้าไปเป็น แบบ Course (CDI)  ก่อนการใช้ค าสั่งการน าทางด้วยลูกศรชี้เส้นทาง 
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รูปที่ 6 ลูกศรชีท้ิศทางส าหรับการน าทางไปยังจุดหมายปลายทาง 

(ที่มา: Garmin Ltd. 2006. eTrex Vista Cx Owner’s Manual. p. 54) 
 
การใช้เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่อง เพื่อน าทางไปยังจุดหมายปลายทางที่ผู้ใช้ต้องการ

ด้วยลูกศรชี้เส้นทาง มีขั้นตอนดังนี ้
1) เริ่มการน าทางไปยังจุดหมาย  
2) เลือก เข็มทศิ (Compass) 
3) ใช้ลูกสรชี้เส้นทาง เพ่ือน าทางไปยังจุดหมาย 

15. มาตรระดับความสูง (Altimeter) 
ในเครื่อง eTrex รุ่น 30 จะมีอุปกรณ์รับรู้ความดันบรรยากาศ (Barometric sensor) ท าให้สามารถ

ค านวณความสูงจากการเปลี่ยนแปลงความดันบรรยากาศ (Barometric altitude) ได้ (เมื่อระดับความสูง
เพิ่มขึ้น ความดันบรรยากาศจะลดลง) โดยค่าความสูงที่ได้มาจากอุปกรณ์รับรู้ความดันบรรยากาศจะใช้ส าหรับ
แสดงในผังความสูง หรือข้อมูลการเดินทาง ยกเว้นหน้าดาวเทียม (Satellite Page) ที่จะใช้ค่าความสูงที่
ค านวณได้จากการรับสัญญาณดาวเทียม 

15.1 การตั้งค่าการท างานของมาตรระดับความสูง 
การตั้งค่าการท างานของมาตรระดับความสูง ท าได้โดยเลือก ตั้งค่า > เครื่องวัดความสูง (Setup > 

Altimeter) ซึ่งมีตัวเลือกส าหรับการตั้งค่าต่าง ๆ ดังนี้ 
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รายการ ตัวเลือก ค าอธิบาย 

ปรับต้ังอัตโนมัต ิ
(Auto Calibration) 

เปิดใช้งาน 
(On) 

เปิดให้เครื่องปรับตั้งมาตรระดับความสูงแบบอัตโนมัติ
เมื่อเปิดเครื่อง โดยใช้ค่าความสูงที่ค านวณได้จากการรับ
สัญญาณดาวเทียม21 

ปิด 
(Off) 

ปิดการปรับต้ังมาตรระดับความสูงแบบอัตโนมัต ิ

โหมดวัดความกด
อากาศ 

(Barometer Mode) 

ระดับความสูงที่แปรปรวน 
(Variable Elevation) 

เลือกให้ค านวณความเปลี่ยนแปลงของความสูงขณะที่
ผู้ใช้เคลื่อนที ่

ระดับความสูงที่คงที่ 
(Fixed Elevation) 

เลือกให้ตรวจวัดความดันบรรยากาศที่เกิดจากการ
เปลี่ยนแปลงของสภาพลมฟ้าอากาศ โดยผู้ใช้ต้องไม่มี
การเคลื่อนที ่(อยู่คงที่) ณ ต าแหน่งที่ทราบคา่ระดับความ
สูง22 

Trending ของความ
กดอากาศ 
(Pressure 
Trending) 

จัดเก็บเมื่อเปิดเครื่อง 
(Save When Power 

On) 

เลือกให้เครื่องบันทึกค่าความดันบรรยากาศเมื่อเปิด
เครื่อง 

จัดเก็บ 
(Save Always) 

เลือกให้เครื่องบันทึกค่าความดันบรรยากาศทุก ๆ 15 
นาที แม้ในขณะที่ปิดเครื่อง 

ประเภทแผนภูมิ (Off 
Road Transitions) 

ความสูง / เวลา 
(Elevation / Time) 

เลือกบันทึกข้อมูลการเปลี่ยนแปลงค่าความสูงตาม
ระยะเวลา 

ความสูง / ระยะทาง 
(Elevation / Distance) 

เลือกบันทึกข้อมูลการเปลี่ยนแปลงค่าความสูงตาม
ระยะทาง 

หน่วยวัดความกดอากาศ 
(Barometric Pressure) 

เลือกบันทึกข้อมูลการเปลี่ยนแปลงค่าความดัน
บรรยากาศตามระยะเวลา 

ความกดอากาศล้อมรอบ 
(Ambient Pressure) 

เลือกบันทึกข้อมูลการเปลี่ยนแปลงค่าความดัน
บรรยากาศล้อมรอบตามระยะเวลา 

ปรับต้ังเครื่องวัด
ความสูง (Calibrate 

Altimeter) 
เลือกวิธีการปรับตั้ง 

เลือกวิธีการสอบเทียบมาตรระดับความสูง โดยที่ผู้ใช้เป็น
ผู้ก าหนดค่าในการสอบเทียบเอง 

 

                                           
21

 ดูรายละเอียดเพิ่มเติมในหัวข้อ “15.2 การสอบเทียบมาตรระดับความสูง” 
22

 เนื่องจากความสูงคงที่ การเปลี่ยนแปลงค่าความดันบรรยากาศจึงเกิดจากการเปลี่ยนแปลงของสภาพลมฟ้าอากาศ 
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15.2 การสอบเทียบมาตรระดับความสูง 
ก่อนการใช้งานอุปกรณ์รับรู้ความดันบรรยากาศ จ าเป็นต้องมีการสอบเทียบ (Calibration) และเมื่อ

มีการสอบเทียบอย่างถูกต้องแล้ว จะให้ค่าความสูงที่อ่านได้มีระดับความถูกต้องอยู่ในระดับ 3 เมตร อย่างไรก็
ตาม เนื่องจากความดันบรรยากาศจะแปรผันตามสภาพลมฟ้าอากาศและสถานที่ ดังนั้น การใช้งานฟังก์ชัน
มาตรวัดความสูงจากความดันบรรยากาศจ าเป็นต้องมีการสอบเทียบบ่อย ๆ โดยเฉพาะเมื่อพบการ
เปลี่ยนแปลงของสภาพอากาศค่อนข้างมาก หรือมีการเปลี่ยนสถานที่ใช้งานเครื่อง 

การสอบเทียบมาตรวัดความสูงของเครื่องก่อนการใช้งาน เป็นการก าหนดระดับความสูงหรือความ
ดันบรรยากาศของเครื่องเริ่มแรก เพื่อที่จะให้อุปกรณ์รับรู้ความดันบรรยากาศ วัดความดันบรรยากาศที่
เปลี่ยนแปลงไป และน าไปค านวณเป็นค่าความความสูง 

การสอบเทียบสามารถท าได้ 2 ลักษณะ คือ 

  การสอบเทียบจากค่าระดับความสูงที่ทราบค่า (Known elevation) สามารถใช้ข้อมูลจาก 2 
แหล่ง คือ 

o  ค่าระดับความสูงที่ผู้ใช้ก าหนดเอง (User defined value) เป็นการก าหนดค่าความสูง ณ 
ต าแหน่งปัจจุบันของผู้ใช้ให้กับเครื่องโดยผู้ใช้เอง ค่านี้อาจจะเป็นค่าอ่านได้จากแผนที่ภูมิประเทศ หรือค่าจาก
หมุดควบคุมทางดิ่งที่มีความถูกต้องสูง และควรเป็นค่าที่อ้างอิงกับระดับทะเลปานกลาง (Mean Sea Level: 
MSL) เพื่อที่จะสามารถน าไปใช้งานกับแผนที่ภูมิประเทศได้โดยตรง 

o  ค่าระดับความสูง ณ ต าแหน่งปัจจุบันของเครื่อง (GNSS based elevation value) 23 เป็น
ค่าความสูงที่ค านวณได้จากเครื่อง อย่างไรก็ตาม การสอบเทียบโดยใช้ค่าระดับความสูงจากเครื่อง ท าให้ค่า
ความสูงที่อ่านได้ เป็นค่าความสูงที่เกิดจากการเปลี่ยนแปลงความดันบรรยากาศเปรียบเทียบกับค่าความความ
สูงทรงรี ณ ต าแหน่งที่มีการสอบเทียบ ท าให้ไม่สามารถน าไปใช้งานกับแผนที่ภูมิประเทศได้โดยตรง แต่จะ
สามารถใช้แสดงการเปลี่ยนแปลงระดับความสูงระหว่างที่ใช้งานเครื่องได้ (Gain and loss of elevation) 
ทั้งนี้ การสอบเทียบประเภทนี้ จะมีประโยชน์ในกรณีที่ผู้ใช้ไม่ทราบค่าความสูง หรือไม่ทราบค่าความดัน
บรรยากาศ 

  การสอบเทียบจากค่าความดันบรรยากาศที่ทราบค่า (Known barometric pressure) เป็นการ
ก าหนดค่าความดันบรรยากาศที่ทราบค่า ณ ต าแหน่งปัจจุบันของผู้ใช้ให้กับเครื่องโดยผู้ใช้เอง โดยควรเป็นค่าที่
อ้างอิงกับระดับทะเลปานกลาง (Barometric pressure adjusted to sea level) ซึ่งจะท าให้ค่าความสูงที่
อ่านได้เป็นค่าความสูงเหนือระดับทะเลปานกลาง และสามารถใช้กับแผนที่ภูมิประเทศได้โดยตรง ทั้งนี้ ค่า
ความดันบรรยากาศที่อ้างอิงกับระดับทะเลปานกลางอาจจะได้มาจากสนามบินในบริเวณนั้น อย่างไรก็ตาม ถ้า

                                           
23

 โดยทั่วไป เครื่องรับสัญญาณระบบดาวเทียมน าร่องสามารถค านวณค่าความสูงได้ แต่จะเป็นค่าความสูงทรงรี (Ellipsoidal height) ที่อยู่ในมูล

ฐาน WGS 1984  และมีระดับความถูกต้องทางดิ่ง (Vertical accuracy) ต่ ากว่าเป็น 2 – 3  เท่า ของระดับความถูกต้องทางราบ (Horizontal 

accuracy) 
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ผู้ใช้อยู่ห่างจากสนามบินมาก และมีความแตกต่างของระดับความสูงและสภาพลมฟ้าอากาศระหว่างสนามบิน
กับต าแหน่งของผู้ใช้มาก จะท าให้การสอบเทียบลักษณะนี้มีความคลาดเคลื่อนสูง 

การปรับตั้งเครื่องวัดความสูงจากความดันบรรยากาศ มีขั้นตอนดังนี้ 
1) ให้ผู้ใช้ไปอยู่ ณ ต าแหน่งที่ทราบค่าความสูงหรือค่าความดันบรรยากาศที่ถูกต้อง 
2) เลือก Profile ผังความสูง > menu > ปรับตั้งเครื่องวัดความสูง (Elevation Plot >  menu > 

Calibrate Altimeter) 
3) ปฏิบัติตามขั้นตอนบนหน้าจอ 

16. การวาดผังความสูง (Elevation Plot) 
การวาดผังความสูงเป็นค าสั่งที่มีเฉพาะเครื่อง eTrex 30 เท่านั้น ทั้งนี้ ด้วยค่าโดยปริยายของเครื่อง 

เครื่องจะแสดงผังความสูงตามช่วงเวลาทีก่ าหนดให้มีการบันทึกข้อมูล (Elevation/Time) 
เมื่อผู้ใช้ต้องการแสดงข้อมูลผังความสูงให้ เลือก Profile ผังความสูง (Elevation Plot) 
16.1 การเปลีย่นประเภทของผัง (Plot Type) 

ผู้ใช้สามารถเปลี่ยนประเภทของการวาดผังความสูง  โดยก าหนดให้ผังแสดงข้อมูลความดัน 
(Pressure) ความสูง (Elevation) เวลา (Time) หรือระยะทาง (Distance) ได ้โดยมีขั้นตอนดังนี ้

1) เลือก Profile ผังความสูง > menu > เปลี่ยนประเภทแผนภูม ิ(Elevation Plot >  menu > 
Change Plot Type) 

2) เลือกตัวเลือกที่ต้องการ ซึ่งได้แก่ ความสูง / เวลา (Elevation / Time)  ความสูง / ระยะทาง 
(Elevation / Distance)  หน่วยวัดความกดอากาศ (Barometric Pressure)  ความกดอากาศล้อมรอบ 
(Ambient Pressure) 

16.2 การดูรายละเอียดเกี่ยวกับจุดบนแผนภูม ิ
เลือกจุดที่ต้องการดูรายละเอียดบนแผนภูมิ จะมีรายละเอียดเกี่ยวกับจุดแสดงที่ด้านบนของแผนภูมิ 

16.3 การตั้งค่า Profile ผังความสูงใหม่ (Resetting the Elevation Plot) 
เลือก Profile ผังความสูง > menu > ตั้งใหม่ > ลบ Track ปัจจุบัน > ใช่ (Elevation Plot >  

menu > Reset > Clear Current Track > Yes) 
17. ข้อมูลการเดินทาง (Trip computer) 

ข้อมูลการเดินทาง คือ ข้อมูลที่เครื่องค านวณจากการที่ผู้ใช้ใช้งานเครื่องระหว่างการเดินทาง ซึ่งมีข้อมูล
เกี่ยวกับความเร็วปัจจุบัน ความเร็วเฉลี่ย ความเร็วสูงสุด ระยะทาง และสถิติอื่น ๆ ที่เป็นประโยชน์ต่อผู้ใช ้

ผู้ใช้สามารถตั้งค่าข้อมูลการเดินทางใหม่24 โดยเลือก Trip Computer > menu > ตั้งใหม่ > ตั้งข้อมูล
เดินทางใหม่ > ใช่ (Trip Computer > menu > Reset > Reset Trip Data > Yes) 

                                           
24

 การตั้งค่าข้อมูลการเดินทางใหม่ สามารถท าได้อีกวิธีโดยการเลือก ตั้งค่า > ตั้งค่าใหม่ >  ตั้งข้อมูลเดินทางใหม่  > ใช ่(Setup > Reset > Reset 

Trip Data > Yes) 
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เมื่อตั้งค่าค่าข้อมูลการเดินทางใหม่ ค่าของ Trip Computer ทั้งหมด จะถูกปรับเป็นศูนย์ ทั้งนี้ ก่อนเริ่ม
การเดินทางทุกครั้ง ควรตั้งค่าข้อมูลการเดินทางใหม่ทุกครั้ง 
18. การใช้เครื่องคิดเลข 

ผู้ใช้สามารถใช้เครื่องคิดเลขเพื่อค านวณค่าต่าง ๆ ได้ ซึ่งเครื่องมีโปรแกรมเครื่องคิดเลขทั้งแบบ
มาตรฐาน (Standard calculator) และแบบวิทยาศาสตร์ (Scientific calculator) และสามารถค านวณค่า
มุมได้ทั้งองศาและเรเดียน การใช้เครื่องคิดเลขมีขั้นตอนดังนี ้

1) เลือก เครื่องคิดเลข (Calculator) 
2) เลือกตัวเลือกการใช้งานเครื่องคิดเลข ดังต่อไปนี ้

  เลือกใช้เครื่องคิดเลขแบบมาตรฐาน (ซึ่งเป็นเครื่องคิดเลขที่เป็นค่าโดยปริยายของเครื่อง) 

  เลือกใช้เครื่องคิดเลขแบบวิทยาศาสตร์ โดยเลือก menu > ตามหลักวิทยาศาสตร์ (menu > 
Scientific) 

  เลือกมุมส าหรับการค านวณแบบองศา โดยเลือก menu > องศา (menu > Degrees) 

  เลือกมุมส าหรับการค านวณแบบเรเดียน โดยเลือก menu > เรเดียน (menu > Radians) 
19. การดูปฏิทินและอัลมาแนก 

ผู้ใช้สามารถดูข้อมูลการบันทึก Waypoint ในปฎิทิน ดูขอ้มูลอัลมาแนก25 ส าหรับดวงอาทิตย์และดวง
จันทร์ และเวลาที่ดีที่สุดส าหรบัการล่าสัตว์และการตกปลา การดูข้อมูลปฏิทินและอัลมาแนก มีขั้นตอนดังนี้ 

1) เลือกตัวเลือกดังต่อไปนี้ 

  เลือก ปฏิทิน เพื่อดขู้อมูลกิจกรรมตามวันที่ต้องการ 

  เลือก พระอาทิตย์ & พระจันทร์ เพื่อดูข้อมูลดวงอาทิตย์ขึ้น ดวงอาทิตย์ตก ดวงจันทร์ขึ้น และ
ดวงจันทร์ตก 

  เลือก ล่าสัตว ์& ตกปลา เพื่อดูเวลาที่คาดว่าจะเป็นเวลาที่ดีส าหรับการล่าสัตว์และการตกปลา 

2) ถ้าจ าเป็น เลือก ▲ หรือ ▼ เพื่อเรียกดูเดือนต่าง ๆ 
3) เลือกวันที่ตอ้งการดูข้อมูล 

20. การเพิ่มข้อมูลภาพแรสเตอรแ์บบ Custom Maps 
การเพิ่มข้อมูลภาพแรสเตอร์ เช่น ภาพแผนที่ที่ได้จากการกราดภาพ ภาพแผนผังแบบดิจิทัล หรือภาพ

จากดาวเทียม ลงในอุปกรณ์ เป็นกระบวนการน าข้อมูลภาพแผนที่ไปจัดเก็บในอุปกรณ์ในลักษณะ “Custom 
Map” ซึ่งต้องเป็นข้อมูลภาพที่มีการก าหนดระบบพิกัดแผนที่ไว้แล้ว (Georeferenced image) ทั้งนี้ การเพิ่ม
ข้อมูลภาพแรสเตอร์ลงในอุปกรณ์ จะต้องเป็นอุปกรณ์ที่รองรับการใช้งาน Custom Map ซึ่งในอุปกรณ์รุ่น 
eTrex จะเพียง eTrex® 20 และ 30 เท่านั้น ที่รองรับการท างานแบบ Custom Map   (ส าหรับอุปกรณ์รุ่น

                                           
25

 อัลมาแนค คือ ข้อมูลที่เกี่ยวกับพารามิเตอรว์งโคจรดาวเทียม ค่าปรับแก้เวลา และค่าปรับแก้ความคลาดเคลื่อนจากชั้นบรรยากาศไอโอโนส

เฟียร์ 
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อื่น ๆ ของ Garmin ที่รองรับการท างานแบบ Custom Map ได้แก่ Alpha™, Astro®, Dakota®, 
Oregon®, Colorado®, GPSMAP® 62 series, GPSMAP 78 series, Edge® 800, Montana®, Rino®, 
eTrex® 20 and 30) นอกจากนี้ ผู้ใช้ต้องตรวจสอบลิขสิทธิ์หรือเงื่อนไขการใช้งานข้อมูลก่อนที่จะน าข้อมูลมา
ใช้อย่างละเอียดทุกครั้ง โดยเฉพาะอย่างยิ่ง ข้อมูลประเภทภาพดาวเทียมที่ดาวน์โหลดมาจากอินเทอร์เน็ต 

ส าหรับตัวอย่างน้ีจะสาธิตการใช้งาน Custom Map โดยการน าข้อมูลภาพแผนที่ภูมิประเทศที่ได้จาก
การกราดภาพ มาเพิ่มลงในอุปกรณ ์เพื่อจัดเตรียมข้อมูลส าหรับการออกส ารวจหรือเก็บข้อมูลในพื้นที่ศึกษา ซึ่ง
มีขั้นตอนดังนี ้

1) น าแผนที่ภูมิประเทศมากราดภาพ และบันทึกข้อมูลภาพในรูปแบบ JPEG ทั้งนี้ แฟ้มข้อมูลภาพควรมี
ขนาดไม่เกิน 3 MB มีจ านวนจุดภาพไม่เกิน 1 ล้านจุดภาพ และมีความละเอียด 130 จุดต่อนิ้ว (Dots Per 
Inch: DPI) (รูปที่ 7) 

 

 
รูปที่ 7 รูปภาพแผนที่ภูมิประเทศที่ได้มาจากการกราดภาพ 
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2) เปิดโปรแกรม Google Earth และคลิกปุ่ม Add > Image Overlay (รูปที่ 8) 
 

  
รูปที่ 8 การเพ่ิม Image Overlay 

 
3) ในหน้าต่าง New Image Overlay ให้ก าหนดข้อมูลต่าง ๆ ดังนี้ (รูปที่ 9) 

 ก าหนดชื่อ Image Overlay ในช่อง Name 

 คลิกปุ่ม Browse และเลือกต าแหน่งที่จัดเก็บข้อมูลรูปภาพแผนที่ภูมิประเทศ ในช่อง Link 

 ก าหนดความโปร่งใสของ Image Overlay ให้มีระดับประมาณร้อยละ 20 เพื่อท าให้ผู้ใช้สามารถ
มองเห็นข้อมูลภาพดาวเทยีมเมื่อมีการวางซ้อนข้อมูลรูปภาพแผนที่ภูมิประเทศ 

  คลิกแท็บ Altitude และก าหนดค่าในช่อง Draw Order เพื่อก าหนดล าดับของการวางซ้อนแผน
ที่ใน Custom Map ทั้งนี้ การแสดงข้อมูลแผนที่ของอุปกรณ์จะเรียงล าดับตามค่า Draw Order โดยจะ
เรียงล าดับจากน้อยไปหามาก ดังนั้น ค่าที่มากที่สุดจะถูกแสดงผลบนแผนที่อื่น ๆ ที่มี ค่า Draw Order  ที่ต่ า
กว่า กล่าวอีกนัยหนึ่งคือ แผนที่นั้นจะวางซ้อนทับบนแผนที่อื่น ๆ  
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รูปที่ 9 การก าหนดค่า Image Overlay 

 
4) ปรับรายละเอียดบนรูปภาพแผนที่ภูมิประเทศ26 เช่น เส้นถนน และรายละเอียดอื่น ๆ ให้มีต าแหน่ง

ของรายละเอียดตรงกับรายละเอียดบนภาพถ่ายดาวเทียม โดยใช้การคลิกและลากเครื่องหมายสีเขียวที่ปรากฏ
บริเวณมุมและขอบภาพเพื่อย่อ/ขยาย (Scaling) หรือใช้เครื่องหมายสีเขียวที่ปรากฏกึ่งกลางภาพเพื่อเลื่อน
ภาพ (Translating)  ภาพ  หรือใช้เครื่องหมายรูปข้าวหลามตัดสีเขียว (Diamond shape) ที่ปรากฏบนภาพ
เพื่อหมุนรูปภาพ (Rotating) (รูปที่ 10) 

ผู้ใช้อาจจะต้องปรับความโปร่งใสของข้อมูลภาพให้เหมาะสม เพื่อท าให้การปรับรายละเอียดง่ายมากขึ้น 
เมื่อปรับรายละเอียดเสร็จแล้วให้คลิดปุ่ม Ok ในหน้าต่าง Edit Image Overlay 

                                           
26

 การปรับรายละเอียดของขอ้มูลรูปภาพแผนท่ีใหมี้รายละเอียดตรงกบัขอ้มูลภาพเป็นกระบวนการก าหนดค่าพิกดัภาพ (Georeferencing) 
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รูปที่ 10 การก าหนดค่าพิกัดภาพของ Image Overlay 

 
5) ส่งข้อมูล Custom Map ไปจัดเก็บในอุปกรณ์ โดยการเชื่อมต่อเครื่องเข้ากับอุปกรณ์ โดยใช้สาย 

USB จากนั้น คลิกขวาไปยัง Custom Map ที่ได้จัดท าไว้ คลิก Save Place As โดยเลือกบันทึกข้อมูลใน
โฟลเดอร์ /Garmin/CustomMaps/27 ด้วยรูปแบบแฟ้มข้อมูล kmz จากนั้นคลิกปุ่ม Save (รูปที่ 11) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

                                           
27

 ถ้าหน่วยจัดเก็บข้อมูลในอุปกรณ์ไม่มีโฟลเดอร์ CustomMaps  ให้ผู้ใช้สร้างโฟลเดอร์ด้วยตนเอง 
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 โดยปกติแล้ว Custom Map ที่เพิ่มเข้าไปในอุปกรณ์ จะแสดงผลอัตโนมัติหลังจากที่เปิดเครื่อง28  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 11 การบนัทึกและใช้งาน Custom Maps 
 
ส าหรับการเปิด/ปิดการใช้งานแผนที่ Custom Map สามารถดูรายละเอียดเพิ่มเติมได้จากหัวข้อ “6.4 

การตั้งค่าแผนที่” 

                                           
28

 ถ้าแผนที่แบบ Custom Map ที่เพิ่มลงในอุปกรณ์ มีขนาดแฟ้มข้อมูลภาพเกิน 3 MB หรือมีจ านวนจุดภาพเกิน 1 ล้านจุดภาพ เครื่องจะไม่

สามารถโหลดมาท างานได้ และจะขึ้นข้อความ “An image file in a Custom Map is too big. Images that are too big will not be on the map.” ทั้งนี้ 
ผู้ใช้สามารถปรับลดขนาดแฟ้มข้อมูลลง หรือแบ่งภาพออกเป็นหลาย ๆ ส่วนได้ อย่างไรก็ตาม การเพิ่มแผนที่แบบ Custom Map ลงในอุปกรณ์
มาก จะท าให้เครื่องท างานได้ช้าลง  

Custom Map ที่แสดงในหน้าแผนที ่

รายการ Custom Map ที่แสดงในหนา้การตั้งค่าแผนที ่
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21. การน าข้อมูลไปใช้ในโปรแกรมระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์ 

 เครื่อง eTrex® 10  20 และ 30 สามารถเช่ือมต่อกับเครื่องคอมพิวเตอร์โดยใช้สาย USB ทั้งนี้ ค่าโดย

ปริยายของเครื่องจะเชื่อมต่อโดยใช้โหมด Mass Storage29 ซึ่งจะท าให้เครื่องคอมพิวเตอร์สามารถเข้าถึงข้อมูล

ภายในอุปกรณ์ได้โดยตรง (รูปที่ 12) 

 

รูปที่ 12 ไดรฟ์ของเครื่อง Garmin ที่เชื่อมต่อกับเครื่องคอมพิวเตอร์ 

 ข้อมูล Waypoint, Track, และ Route จะถูกจัดเก็บอยู่ใน X:\Garmin\GPX โดยที่ X คือ อักษรระบุ
ไดร์ฟของอุปกรณ์ โดยผู้ใช้สามารถคัดลอกข้อมูลไปเก็บยังต าแหน่งที่ต้องการ เพื่อน าไปใช้กับโปรแกรมระบบ
สารสนเทศภูมิศาสตรต์่อไป (รูปที่ 13) 
 

                                           
29

 ในกรณีที่โหมดการเชื่อมต่อเป็นแบบ Garmin และผู้ใช้เชื่อมต่ออุปกรณ์เข้ากับคอมพิวเตอร์ เครื่องจะแสดงข้อความ “พบหน่วยความจ า

ภายนอก ต้องการใช้งานหรือไม่” (“USB cable detected. Would you like to go to Mass Storage?”) ผู้ใช้สามารถเลือกปุ่ม “ใช่” (“Yes”) เพื่อเลือก
โหมด Mass Storage ส าหรับการเข้าถึงข้อมูลท่ีอยู่ภายในเครื่อง ถ้าผู้ใช้เลือก “ไม่” (“No”) ผู้ใช้จะไม่สามารถเข้าถึงข้อมูลได้ 
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รูปที่ 13 ต าแหน่งเก็บข้อมูลในไดรฟ์ของเครื่อง Garmin 

 แฟ้มข้อมูลจะอยู่ในรูปแบบ *.gpx ซึ่งโปรแกรมระบบสารสนเทศภูมิศาสตรส์่วนใหญ่รองรับการท างาน 
และสามารถเปิดใช้งานได้โดยตรง (รูปที่ 14) 
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รูปที่ 14 การเปิดแฟ้มข้อมูล GPX ด้วยโปรแกรม QGIS  
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ภาคผนวก 

คุณลักษณะหรือสมรรถนะของเครื่อง (Specifications) 
คุณลักษณะ eTrex 10 eTrex 20 eTrex 30 

ขนาดเครื่อง WxHxD 5.4 x 10.3 x 3.3 ซม. 5.4 x 10.3 x 3.3 ซม. 5.4 x 10.3 x 3.3 ซม. 

ขนาดหน้าจอ WxH 
3.5 x 4.4 ซม. (แนว

ทแยง 5.6 ซม.) 
3.5 x 4.4 ซม. (แนว

ทแยง 5.6 ซม.) 
3.5 x 4.4 ซม. (แนว

ทแยง 5.6 ซม.) 
ความละเอียดจอแสดงผล WxH 128 x 160 จดุภาพ 176 x 220 จุดภาพ 176 x 220 จุดภาพ 

ประเภทหน้าจอ 
Transflective, 
monochrome 

Transflective สี 65-
K TFT 

Transflective สี 65-
K TFT 

น ้าหนัก 
5 ออนซ์ (141.7 ก) 

พร้อมแบตเตอรี ่
5 ออนซ์ (141.7 ก) 

พร้อมแบตเตอรี ่
5 ออนซ์ (141.7 ก) 

พร้อมแบตเตอรี ่

แบตเตอร์รี ่
AA 2 ก้อน (ควรใช้
แบบ NiMH หรือ 

Lithium) 

AA 2 ก้อน (ควรใช้
แบบ NiMH หรือ 

Lithium) 

AA 2 ก้อน (ควรใช้
แบบ NiMH หรือ 

Lithium) 
อายุแบตเตอร์รี่ 25 ชม. 25 ชม. 25 ชม. 
การกันน ้า IPX7 IPX7 IPX7 

การลอยน ้า    
การรับสัญญาณไวสูง    
การเช่ือมต่อ USB USB USB 
เครื่องมือวัดความสูงด้วยความดัน
ดันบรรยากาศ    

เข็มทิศอิเล็กทรอนิกส์    
การถ่ายโอนข้อมูลจากเครื่องต่อ
เครื่องแบบไร้สายระหว่างเครื่องรุ่น
เดียวกัน 

   

แผนที่มูลฐาน (Basemap)    
แผนที่มูลฐานเสริม (Preloaded 
maps)    

ความสามารถในการเพิ่มแผนที่    

หน่วยความจ้าในเครื่อง  1.7 GB 1.7 GB 
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คุณลักษณะ eTrex 10 eTrex 20 eTrex 30 

การสนับสนุนการ์ดข้อมูล  microSD™ card microSD™ card 

ความสามารถในการเพิ่มจุดสนใจ 
(Custom POIs)    

การบันทึก Waypoints 1,000 2,000 2,000 
การบันทึก Routes 50 200 200 

การบันทึก Track log 
10,000 จุด บนัทึกได้ 

100 Tracks 
10,000 จุด บนัทึกได้ 

200 Tracks 
10,000 จุด บนัทึกได้ 

200 Tracks 
การน้าทางอัตโนมัติ (Turn-by-
turn routing)    

Geocaching    
การใช้งานแผนที่แรสเตอร์ 
(Custom maps compatible)    

ปฏิทินล่าสัตว์/ตกปลา    
ข้อมูลดวงอาทิตย์และดวงจันทร ์    
ตารางน ้าขึ นลง    
การค้านวณพื นที่    
การดูรูปภาพ (Picture viewer)    
การใช้งาน Garmin Connect™  
(Garmin Connect™ 
compatible) 

   
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